HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

3
O
S
-
v
m

_




Marzocchi Pompe fu fondata nel 1961 da Guglielmo e Stefano
Marzocchi a Casalecchio di Reno, nelle vicinanze di Bologna.
Oggi, Marzocchi Pompe ¢ la capofila di un gruppo industriale
il "Gruppo Marzocchi” che occupa pit di 400 persone.

Il Gruppo, di proprieta e direfto da Adriano e Paoclo Marzocchi,
opera nei setiori delle pompe e dei motori idraulici e dei sistemi
di sospensione per motociclefte e mountain bikes.

Marzocchi Pompe ha sviluppato nel corso degli anni le sue
dimensioni e la sua gamma di prodotti, arrivando ad essere
oggi uno dei maggiori produttori di pompe e di mofori idraulici
ad ingranaggi esterni.

Marzocchi Pompe grazie alla stima e alla fiducia accumulata
nel tempo, si presenta oggi come “pariner” affidabile, in grado
di mettere a disposizione del cliente uno specifico know-how,
un'alia qualita e un oftimo servizio per futte le applicazioni
idrauliche.

Marzocchi Pompe 6bina ocHoBaHa B 1961 MNiabepmo u CTepaHo
Map3oyuu, B Kacareyuno Au PeHo, B npeamMecTbsix boAOHbM.
CeroaHsa Marzocchi Pompe BO3rAaBASIET MHAYCTPUAABHYHO rpymnmy -
Marzocchi Group, Ha KoTopo# pabotaror 6oree uem 400 yenoBex.
lpynna, npuHaarexallas v ynpasisemasi AapraHo v Moro Map3soyym
paboTaer B 06AaCTH rMAPaBAUYECKMX HACOCOB M MOTOPOB, M MOABECOK
A1 MOTOLMKAOB U FOPHbIX BEAOCHMEAOB.

Marzocchi Pompe 0AHOBPEMEHHO pa3BuTa B 060MX HanpaBAeHUsX

M aCCOPTUMEHT UX MPOAYKLIMM B HACTOSILLEE BPEMS OAMH M3 AyYLLNX
CPeAM OCHOBHbIX MPOM3BOAUTENEN BHELLHMX LIECTEPEHHBIX HACOCOB
Y MAPOMOTOPOB.

Ce#tuac Marzocchi Pompe 0AMH 13 caMblX HaAEXHbIX NapTHETPOB,
4TO MO3BOASIET 3aKa34YMKy MOAYYMTb CMIELMAAbHbBIE TEXHOAOTUM,
BbICOKOE KauecTBO U 6e3ynpeyHbIf CEPBUC AN BCEX
rMAPaBAMYECKUX MPUAOXKEHUH, BAAroaaps 3HaAMEHUTOCTH U ONbITY
AOCTUTHYTBIM 3@ MHOTMUE rOAbI.
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INFORMAZIONI GENERALI

PROGETTO DI BASE
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OBLUIAA NHOOPMAUVA,

ONMUCAHUE KOHCTPYKLIMU

Il motore bidirezionale ad ingranaggi esfermi & un componente
sempre piu' impiegato nei modemni impianti oleodinamici dove
venga richiesta all'albero una erogazione di coppia di adeguata
infensita.

Esso unisce in sé caratteristiche di versatilita, resistenza, lunga
durata. la semplicita nella costruzione, rispetio a motori di alira
fipologia [p.e. a pistoni, orbitali ecc.) permette costi d'acquisto

e di manufenzione confenufi.

Il consolidamento di questi concetti base, uniti alla continua
evoluzione dei prodotti, allo sviluppo della progetiazione

e della ricerca basate su decenni d'esperienza, dlla precisa scelta
dei materiali, alla cosfante cura sia del processo di produzione
che dei test di componenti prodotti in grande serie, hanno

ora consentito ai mofori bidirezionali ad ingranaggi Marzocchi

di raggiungere elevati e ripefitivi standard qualitativi.

Per questo mofivo i nostri prodotti possono essere sottoposti

a gravose condizioni di lavoro e permettere quindi la resa di elevate
potenze idrauliche. Tutto cio, unito ad offimi rendimenti idromeccanici
e volumetrici, ad una limitata emissione acustica e, fattore

non frascurabile, a quote d'ingombro contenute e peso limitato

in rapporto alla pofenza resa.

In funzione di questo, Marzocchi ha rinnovato la propria gamma

di prodoti, ora presentati con la nuova denominazione GHMT,
GHM?2 e GHM3, adatti dlle piv varie applicazioni sia nel seftore
mobile che industriale.

Generalmente questi motori bidirezionali ad ingranaggi sono
composti da una coppia di ruote dentate supportate da due boccole
di alluminio, un corpo, una flangia per il fissaggio e un coperchio
di chiusura.

Sull'albero della ruota conduttrice sporgente dalla flangia & montato
un anello di tenuta accoppiato con un anello metallico di rinforzo
ed enframbi frattenuti nella propria sede da un anello elasfico

di bloccaggio.

Il corpo ¢ un profilato oftenuto afiraverso processo di estrusione,
costituito da una speciale lega d'alluminio ad alia resistenza tale da
poter garantire minime deformazioni anche se sotioposto ad alte
pressioni.

la flangia e il coperchio sono in ghisa, offenuti atiraverso processo
di fusione in colata continua e con trattamento finale profettivo
superficiale di fosfatazione.

le ruofe dentafe sono realizzate in acciaio speciale; il processo

di produzione comprende le fasi di cementazione e di tempra;

lo successiva reftifica e superfinitura permettono di oftenere

un elevatissimo grado di finitura superficiale.

la corretia progettazione del profilo del dente e la realizzazione

di buone geometrie concorrono all'ottenimento di bassi livelli

di pulsazione e rumorositd del motore durante il funzionamento.

le boccole sono oftenute atfraverso processo di pressofusione
utilizzando una speciale lega di alluminio che unisce eccellenti dofi
di antifrizione ad una elevata resistenza; sono inoltre dotate

di cuscinetti a strisciamento di tolleranze ristrette con rivestimento

in materiale speciale antifrizione.

Specifiche e simmetriche aree di compensazione realizzate sulle
boccole e isolate da speciali guarnizioni preformate dotate

di particolari anelli antiestrusione, concedono capacitd di movimento
assiale e radiale alle boccole proporzionale alla pressione

di funzionamento del motore. Con questo sistema & possibile
garantire, insieme ad una drasfica riduzione dei trafilamenti inferni
e ad un'adeguata lubrificazione delle parti in movimento,

oftimi rendimenti meccanici e fofali.

LLlecTepéHHbIE TMAPOMOTOPbI C BHELLIHUM 3aLENAEHUEM SBASIIOTCS
MONYASIPHBIMU COCTaBASIOLLUMMM TaKUX TMAPOCUCTEM, B KOTOPbIX
HeobX0AMMO repeAaTb 0T MOTOPa MOMEHT Hy)XXHOM MHTEHCUBHOCTM.

Wx cBOMCTBa Pa3HOCTOPOHHME - XECTKOCTb M AOATUI CPOK CAYXObI.

pocTas KOHCTPYKUMA N0 CPaBHEHUIO C APYrMMU TUNamu MOTOPOB
(MOPLUHEBbLIMH, POTOPHLIMMU U T.A.) FAPAHTUPYET HU3KYIO CTOMMOCTb
npuobpeTeHuns 1 obeayxmuBaHUs. baaropaps OCHOBHLIM KOHLIENUMAM,
COBMECTHO C MOCTOAHHbLIM yAyYLLIEHUEM AW3akiHa M CBOMCTB MPOAYKLMH,
0CHOBaHHOM Ha MHOMX roAax MCCAEAOBaHMI U OMbITe, TOYHOCTH B Bbibope
Matepranos, NOAPOBHbLIM OTCAEXUBAHUEM NMPOU3BOACTBEHHOIO npoLecca
M TecTamu BbiMyCKaeMblx CepuiHoO yacter, Marzocchi 3anyckaeT HoBble
LUECTEPEHHbIE MMAPOMOTOPbI C BbICLIMMM CTaHAAPTaMM KayecTBa.

IMo 370/ MPMUMHE HaLLa MPOAYKLMA MOXET paboTaTb B TAXEAbIX

ycAoBUsIX paboTbl 1 nepeAaBaTb BGOALLLYIO MMAPABAUYECKYHO SHEPTHIO.
Bonaee Toro, xapaktepHou yeptor HacocoB Marzocchi sBasiroTcst

XOpOoLLMe rMAPaBAMYECKME, MexaHuueckue n 0bbémHble KIMA,

HU3KUM ypOBEHb LLYMa, U MOCAEAHEE HO HE MEHEE BaXHOE - KOMNaKTHbIe
pas3mMepbl U HU3KOE OTHOLLEHHE BECa K MOLLHOCTH.

Marzocchi Pompe 06HOBHAG aCCOPTUMEHT NPOAYKLMHM, KOTOpast

Tenepb MMeET HoBble Ha3BaHuAa GHM1, GHM2 n GHM3, uto cooTBeTcTBYET
LUIMPOKOMY AMANa3oHy MPUMEHEHUS, U B MPOMbILUAEHHOCTH,

1 B MOOUABLHOM CEKTOPE.

B OCHOBHOM 3T LIECTEPEHHBIE TMAPOMOTOPbI 00bIYHO COAEPXAT

3ybuatyto napy, NoAAEPXUBAEMYHO ABYMS aMOMUHUEBLIMU BTYAKAMM,
KOpMYC, NPUCOEAMHUTENBHbIN PAGHEL M KPBILLKY.

Baa BeayLLiero Koaeca, MpoeKTUPYEMbIN Ha PacCTosIHUM OT PAaHLa,
3aKPENAAETCS YNAOTHUTEABHBIM KOAbLIOM, B Nape ¢ METaAMYECKUM,

M ycuAeHus], 06a KoabLia PUKCUPYIOTCS 3aXUMHBIMU KOAbLaMMU.

Kopnyc crnipoduanpoBaH MOCPEACTBOM AUTbSI, TOTAA KaK KPbILLKa M praHeL
MOAYY€EHbI MOCPEACTBOM AUTbS MOA AABAEHMEM, BCE YaCTH CAEAaHbI U3
CrneumanbHoOro BbICOKOMPOYHOro aAtOMUHMEBOrO CMAABa ANA YMEHbLIEHHS
Aedopmaumu npu BbICOKOM AGBAEHWM.

Konéca M3roToBASIKOTCA U3 CrieLManbHbIX cTarer. flpouecc ux npom3BoACTBa
BKAKOYaeT B cebs LieMeHTaumK U 3akaAky. llocae Koréca mputuparoTes 1
LUAMQYIOTCA ANSI MOAYHEHMS BbICOKOTO KayecTBa YUCTOTbI MOBEPXHOCTH.
HyXHb1#1 npodmab 3yba 1 reoMeTpMYECKME NPONopLmmM 0becneynBaroT
HU3KHUI ypOBEHb MyAbCaLIMM M HU3KMI YPOBEHb LLyMa, B npoLecce paboTkl
MoTopa.

BTyAKM M3roTaBAMBAIOTCA M3 CELMaNbHOIO BbICOKOMPOYHOIO aAkOMUHUEBOIO
CrAaBa C HU3KMM KOSYPUUMEHTOM TPEHUS U MPOU3IBOASTCSA AUTHEM

MOA A@BAEHUEM, YTO NPUAGET UM BbICOKUE aHTUPPUKLMOHHBIE 1
MPOYHOCTHbIE XapaKTePUCTMKN. KpoMe TOro, OHMU OCHaLLaKTCA
AHTUGPUKLMOHHBIMU MOALLIMIHUKAMM, OCAKEHHBIMM C HATATOM.
CreupnanbHble CUMMETPHUYHbBIE KOMIEHCUPYIOLLIME 30HbI Ha BTYAKaX,
YNAOTHAEMbIE CreLMarbHbIMM, MPEABaPUTEABHO CIIPOPUAMPOBAHHBIMMU
YNAOTHEHUSIMM C CREeLMaAbHbIM 3aLUMUTHBIM KOAbLIOM, MO3BOASIKOT MOAHOCTbIO
cBOOOAHbIE NEPEMELLIEHMS BTYAOK B OCEBOM U PaAUaAbHOM HanpaBAEHMSX,
KOTOpbIE NMPOMNOpPLMUOHaAbHbI pabouemy AaBAEHUH rMAPOMOTOpA.

Takum 06pa3omM BHYTPEHHUE YTEUKM 3aMETHO CHUXEHBI, TaKUM 06pa3om
rapaHTUpYHTCA XopoLune paboyre XxapakTepPUCTHKM Hacoca

(B NOKa3aTeEAsIX U MexaHUYeCcKoro 1 obLLero KIMA) n Heobxoanmas

CMa3Ka ABMXYLLMXCSA YacTey Hacoca.
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COMPONENTI BASE DEL MOTORE OCHOBHBIE COCTABHBIE YACTHU TMAPOMOTOPA
1 - INGRANAGGIO CONDUTTORE 1 - BEAYLUIAS LWECTEPHSI

2 - INGRANAGGIO CONDOTTIO 2 - BEAOMAS LECTEPHSI

3 - BOCCOLE 3 - BIYAKM

4 - CORPO 4 - Kornyc

5 - FLANGIA 5 - 0OAAHEL

6 - COPERCHIO 6 - KPbILLKA

/ - ANELO DI TENUTA 7 - YNAOTHEHME BANA

8 - GUARNIZIONI COMPENSAZIONE 8 - KOMIEHCUPYIOLLME YNIAOTHEHWNSA

Q - ANTIESTRUSIONE 9 - TMPOTUBOBbLITAAKUBAIOLME YIIAOTHEHUS
10 - ANELLO ELASTICO D'ARRESTO 10 - CTOMOPHOE KOALIO

1T - ANELO DI SOSTEGNO 11 - OMOPHOE KOABLIO



GAMMA DI PRODOTTO
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ACCOPTUMEHT NMPOAYKLIMU

Motori bidirezionali.

Sono prodotti in tre differenti gruppi.

Un vantaggioso rapporto pofenza/peso e potenza/dimensioni
permette una elevata disponibilita di cilindrate all'interno di ogni
gruppo (comprese fra 2,8 e 87 cm?®/giro).

I vasto range di velocita ammesse, I'eccellente funzionalit anche
nell'uso in serie, con confropressioni elevate e portate di drenaggio
contenute, permetiono ai motori bidirezionali della serie GHM buone
caratteristiche di spunfo in presenza o meno del carico.

I drenaggio & sempre esferno e viene ricavato framife una porta
filettata sul coperchio.

la nostra gamma di produzione permette di poter scegliere diverse
opzioni di flange, alberi o porte d'alimentazione e mandata.
Motori monodirezionali.

Sono privi di drenaggio esterno e possono essere utilizzati con
contropressione massima di 6 bar; possono essere forniti in
configurazione sinistra (GHM...S) o destra (GHM...D). le cilindrate
disponibili sono per il gruppo GHM1 da 1,4 a 11 cm3/giro, per il
gruppo GHM?2 da 4,5 a 28,2 cm?/giro e per il gruppo GHM3 da
20 a 87 cm?/giro. Per applicazioni specifiche dove siano richiesfi
valori di contropressione superiori ai 6 bar, si prega di contattare il
nostro Ufficio Tecnico-Commerciale.

14 21 28 35 4] 52 62 76 93 10

PeBepcHBHbIe rHAPOMOTOPbI.

OHM NPOU3BOAATCA B TPEX padHbiX rpynnax. OYeHb XOPOLUME OTHOLLEHHUS
MOLLHOCTH K BECY U pa3mMepam AatoT LUIMPOKMIA AMana3oH paboumx
006BbEMOB B KaxaoM rpynne (Mmexay 2.8 u 87cm3/06). LLIMpokuit Anana3oH
paspeLEHHbIX CKOPOCTEH, OTAMYHAS QYHKLMOHAABHOCTb MPU MX

paborte B psiAy, COBMECTHO C BOALLIUM MOAMOPOM U OrpaHUYEeHHbLIMM
yTeykamu AaroT MoTopam cepumu GHM o4eHb XOpoLLME XapaKTepUCTUKU
npum nycke ¢ uan 6e3 Harpy3xu.

YTeyku Bceraa BHELIHUE U OHW MPOMCXOAST Yeped pe3bboBoe 0TBEPCTHE
B KPbILLKE.

AOCTyMHbI Pa3AMyHble AaHLbI M BaAbl.

HepeBepcuBHbIE THAPOMOTOPBI.

Y 3TUX MOTOPOB HET BHELLHUX YTEYEK M OHWU MOTYT UCMOAb30BaTLCS C
MaKCUMaAbHbIM MOAMOPOM 6 6ap, OH1 MOryT NPUMEHSITLCS B 060MX

AreBoM (GHM...S) uam npaBom (GHM...D) ncrnoaHeHusx. AoctynHeie paboume
006bEMbI Ars rpynnbl GHM1 ot 1.4 po 11cm3/06, anst rpynnsi GHM2

ot 4.5 A0 28.2cMm3/06, a arst rpynnbl GHM3 ot 20 Ao 87¢m3/06.

B cayqae npumeHeHuUs, Koraa noanop 6oAbLLe 6 6ap, KOHCYAbTAHT MOXET
noAcka3aTb Bam 6oAree MOAXOASLLEE peLueHme.

cilindrata [cm3/giro] - pabouwii 06bém [cm3/06]

VERSIONI SPECIALI

CMELIMANBHDBIE BEPCUU

Sono anche disponibili versioni per ufilizzi speciali:

V' Versione per impieghi con fluido ad alte femperature.
Campo di ufilizzo da -10°C a +120°C. Tra -10°C e +80°C
sono permesse pressioni massime come da tabella prodoto;
olre, non eccedere PC.

"WV"  Versione per impieghi con fluido od alte temperature.
Campo di utilizzo da -10°C a +150°C con pressione
massima 20 bar.

"ST" Versione per impieghi con fluido ad alte e basse temperature.
Campo di utilizzo da -40°C a +120°C. Tra -10°C e +80°C
sono permesse pressioni massime come da tabella prodotto;
al di sotto e oltre, non eccedere PC.

"H"  Versione per impieghi con fluido a basse temperature.
Campo di utilizzo da -40°C a +80°C. Tra -10°C e +80°C
sono permesse pressioni massime come da tabella prodoto;
al di sotto, non eccedere PC.

le qui sopra sigle identificative sono da specificarsi nel campo
GUARNIZIONI.

Qs cneumanbHbIX Lenei AOCTYMHbI:

“V”  Bepcus paspaboTaHHas AS XMAKOCTEH C BbICOKMMM TeMepaTtypamu.

AmanasoH mexay -10°C and +120°C. B ananasore -10°C and +80°C

AOMNYCTUMbl MaKCUMaAbHbIE AGBAEHUA, KOTOPbIE yKa3aHbl B TabauLe

napameTpoB udaeaus. BHe atoro ananasoHa Pc (cM. cTpanuLy 8) He AOAKHO

6bITb MPEBLILLEHO.

“WV” Bepcusa paspaboTraHHas AS KMAKOCTEH C BbICOKMMU TemepaTtypam.
AwnanasoH mexay -10°C and +150 °C ¢ MakcMManbHbIM AaBAEHUEM
20 6ap.

“ST” Bepcusi pa3paboTaHHasH AN KUAKOCTEN C BbICOKUMM MAM HUSKUMM
Temnepatypamu. Anana3oH mexay -40°C and +120°C.
B anana3oHe -10°C and +80 °C AonycTvMbl MakCUMaAbHbIE
AABAEHWS, KOTOPbIE YKa3aHbl B TabAMLE NapaMeTPOB U3AEAHSI.
BHe aT10ro AManasoHa Pc He AOAKHO ObiTb MPEBbILLIEHO.

“H”  Bepcus pa3paboTaHHas AN XMAKOCTEH C HUBKMMM TeMepatypamu.
AnanasoH mexay -40°C and +80°C. B avana3oHe -10°C and +80°C
AOMYCTUMbI MaKCMMaAbHbIE AABAEHUS, KOTOPbIE yKa3aHbl B TabAuLe
napameTpoB HU3AeAusi. BHe atoro ananasoHa Pc HE AOMKHO
ObITb MPEBLILLEHO.

31 onucaHus AOAKHbI ObITb yKaldaHbl B rpade YIIAOTHEHUA.



INFORMAZIONI TECNICHE

Per oftenere dai motori della serie GHM Marzocchi le migliori
condizioni in fermini di durata e prestazioni si consiglia di seguire
le raccomandazioni e i suggerimenti di installazione ed utilizzo
indicate nel presente catalogo.

Per quanto riguarda il sistema idraulico nel quale andrd inserito

il motore, valgono alcune considerazioni generali: prestare molta
cura nella progettazione e nella realizzazione dell'intero impianto,
in special modo per quanto riguarda i condotti d'alimentazione,

di mandata, di ritomo, di drenaggio e la posizione dei componenti
presenti [valvole, filtri, serbatoi, scambiatori di calore, accumulator,
ecc.).

E inoltre imporfante dotare |'impiomo di idonei sistemi di sicurezza,
di strumentazione affidabile e di sistemi adeguati afti ad evitare
turbolenze nel fluido e ad evitare I'entrata in circolo nel sistema
gl'ario, acqua o confaminanti di vario genere.

E fondamentale dotare I'impianto di un idoneo sistema di filirazione.

NOTE PER L'INSTALLAZIONE

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

TEXHUHECKAH VIHOOENMALYA|

[Moxanyricta, CTPOro cAeAyiTe yKa3aHUsIM no cO0pKe U IKCNAyaTaLmu,
AQIOLUMXCA B 3TOM KaTaAore AN HauAydLLIEero pexmuma pabotsl 1
AOATOro cpoka CAyX6bl ruapomotopos cepumn GHM Marzocchi.
HekoTtopbie 0cHOBHbIe TpeboBaHHs AOMKHbI ObiTb BbIMOAHEHLI B
rMAPaBAMYECKOI CUCTEME, B KOTOPYIO AOAKEH BbITb YCTAHOBAEH MOTOP.
Ocoboe BHUMaHUe AOAKHO ObITb YAEAEHO AM3akiHy M cOopKe
rMAPaBAMYECKOH CUCTEMbI, 0COBEHHO BCaChIBatOLLEMY,
HarHetateAbHOMY, BO3BPATHOMY U CAMBHOMY TPy6onpoBoAam M
MOAOXEHUSIM YacTel CMCTEMbI (KAanaHOB, puAbTPOB, 6aKoB,
TEMN000MEHHMKOB M aKKYMYASITOPOB). YCTDOKHCTBA AAS TP@BUALHOM
3aLUMTbI M HAAEXHbBIE MHCTPYMEHTI AAS YCTPAHEHMS TYPOYAEHTHOCTH

B XMAKOCTU M NPEAYNPEXAEHHMS NOMasaHUs B CUCTEMY BO3AyXa, BOAbI
WAM CTOPOHHMX TEA, TaKXKE ABASIKOTCA BaXHbIMU. Takxke 0YeHb BaxHO
OCHaCTUTb TMAPaBAMYECKYHO CUCTEMY QUABLTPYHOLLUMM YCTPONCTBOM.

UH®OPMALINSA N0 YCTAHOBKE

Prima di awiare l'impianto a regime, consigliamo di osservare alcuni
semplici accorgimenti.
- Verificare, nel caso di motore unidirezionale, che il senso
di rofazione sia coerente con il lafo da cui perviene
[alimentazione.
Controllare I'accoppiamento fra l'albero del motore e ['utilizzo:
& necessario che il collegamento non induca carichi assiali
o radiali.
Profeggere |'anello di tenuta dell'albero del motore in caso
di vemiciatura; verificare la pulizia nella zona di contatio
fra anello di tenuta ed albero: la presenza di polvere
pud accelerare le usure e causare delle perdite.
Verificare che nelle flange di connessione dlle porte
di alimentazione e mandata non siano presenti fruciol,
sporco od alfro.
Assicurarsi che i ferminali dei condotti d'aspirazione della pompa
di alimentazione e di ritoro siano sempre al di sotto del livello
del fluido e comunque il piv possibile lontani fra di loro.
Durante il primo awiamento, scollegare lo scarico della pompa
di alimentazione per permettere di spurgare |'aria del circuito.
Durante il primo awiamento, tarare le valvole limitafrici
di pressione al minor valore possibile.
Evitare di softoporre il motore ad un regime di rotazione inferiore
a quello minimo consentito in compresenza di livelli di pressione
superiori a Pl.
Evitare parfenze soffo carico in condizioni di bassa temperatura
o comunque dopo lunghi periodi d'inaffivita.
Awiare l'impianto per qualche istante attivando futta
la componentistica; sfiatare successivamente il circuito
per verificarne 'effeftivo correfto riempimento.
Verificare il livello del fluido nel serbatoio dopo il caricamento
di tutta la componentistica.
Aumentare infine gradualmente la pressione, tenendo controllate
le temperature del fluido e delle alire parti in movimento,
confrollare la velocita di rotazione fino a raggiungere i valori
di esercizio previsfi che devono mantenersi enfro i limiti indicafi
del presente catalogo.

epes 3anyckom CMCTEMbI Ha MOCTOSIHHYO paboTy Mbl Npeararaem

MPUHATL HEKOTOPBIE NPOCTbIE MPEAOCTOPOXHOCTH.

B cayqae HepeBepCUBHOMO MOTopa MpPOBEPUTb YTOOb! HanpaBAeH1e
BpaLLeHuss 6bIA0 COrAacoBaHO C BCaChiBatLLEN CTOPOHOM.
MMpoBepUTb NPaBUAbHYIO OPUEHTALIMIO BaAa MOTOPa,

U KAMEHTY HEOBX0AMMO CAEAaTb Tak, YTOObl COEAMHEHNE He
HarpyXanoCb 0CEBbIMU U PaArarbHbIMU Harpy3Kkamu.

- 3almTnTe ynAoTHEHUe BeAyLLEero BaAa BO BPEMS MOKPACKH.

- [lpoBepbTE YMCTOTY MOBEPXHOCTM KOHTaKTa YNAOTHEHUS M BaAa:
MblAb MOXET CPOBOLMPOBAThL ObICTPbINA M3HOC U YTEUKH.

- Ypaaute BCHO rpssb, CTPYXKY U BCE MOCTOPOHHME TeAa OT
NPUCOEAMHUTEABHBIX PAAHLIEB BXOAHOIO M HArHETATEABHOIO
KaHaAoB.

YAOCTOBEPBLTECDH, YTO BCAChIBAOLIMIA TPYOONPOBOA MUTATEABHOIO
Hacoca U CAMBHOM Tpy6onpoBOA HaX0ASTCA HUXE YPOBHS
XKUAKOCTU U HAXOAATCS KakK MOXHO Aa@AbLLE APYr OT Apyra.
OTCOEAMHUTE APEHAX MUTATEABHOIO Hacoca BO BPEMS NycKa
AAS OTBOA@ BO3AYXa.

Mpu nepBOM 3anyCKe YCTaHOBUTE NPEAOXPAHUTEAbHbIN KAaNaH
Ha MUHUMaAbHO BO3MOXHOE 3HaueHue.

- Usberante paboTbl MOTOPA CO CKOPOCTbH HMXE MUHUMAAbHO

AOMYCTUMOM U C AaBAEHMEM Bbillie yem P1.

He 3anyckarite cuctemMy Mo Harpy3Kou npu HU3KoM TeMmnepatype

M10CA€ AAMTEABHOM OCTAHOBKM.

3anyctute cuctemy U yepes

HECKOAbKO MUHYT BKAIOUMUTE BCE KOMITOHEHTbI, yAaAUTE BO3AYX

U3 KOHTYpa AAS €0 NPaBUALHOIO 3arnOAHEHMS].

MpoBepbTe yPOBEHb XUAKOCTH B Bake nocae Harpy3ku

BCEX COCTaBASIOLLMX.

* U HakoHeLl, MoCcTeNeHHO yBeAMYUBaNTE AABAEHME, MOCTOSIHHO
NPOBEPSISA XMUAKOCTb M Temnepatypy ABUXKYLUMXCA YacTes,
MPOBEPSINTE CKOPOCTb BPALLIEHHUS [0Ka HE AOCTUTHUTE

YCTaHOBAEHHbIX 3HaueHi, KOTOPbIE AOMKHBI ObITb B MPEAEAAX,
yKa3aHHbIX B 3TOM KaTaAore.



PULIZIA DELL'IMPIANTO E FILTRAZIONE

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

OYUCTKA U dDUALTPALIMS PABOYEN XMAKOCTH

F ormai universalmente riconoscivto che la maggior parte

dei prematuri cali di prestazioni dei motori & dovuta ad un loro
funzionamento con fluidi contaminati; I'estrema riduzione delle
folleranze che contraddistinguono i componenti dei motori e il loro
conseguente funzionamento con giochi ridofti, possono essere
imimediabilmente compromessi se non si pone estrema cura

nel mantenere il fluido pulito.

E comunemente accertato che le particelle circolanti confinuamente
nel fluido agiscono come agente abrasivo danneggiando le superfici
con cui vengono a contatio e contribuendo alla formazione

di ulteriore contaminante.

Per questo raccomandiamo di porre molia attenzione alla pulizia
in fase di awiamento e al mantenimento della stessa nell'impianto.
Gli interventi necessari per confrollare e limitare il grado

di contaminazione devono essere effettuati in maniera preventiva
e correffiva.

le azioni preventive comprendono l'accurata pulizia dell'impianto
durante la fase di montaggio, la conseguente eliminazione delle
bave residue, delle scorie delle saldature ecc., ed il frattamento
del fluido prima del riempimento.

L'iniziale livello di contaminazione del fluido usato per riempire
limpianto non dovrebbe superare la classe 18/15 [rif. ISO 4406).
Tale livello potrebbe essere superato anche da fluidi nuovi;
prevedere quindi una adeguata filrazione anche al momento

del riempimento dell'impianto e comunque ad ogni rabbocco.
Dimensionare adeguatamente il serbatoio facendo in modo che
abbia una capacitd proporzionata al volume del fluido spostato
nel circuito in un minuto di funzionamento.

Il controllo e la correzione dei livelli di confaminazione del fluido
durante il funzionamento si offiene affraverso l'installazione di filkri
aventi la funzione di trattenere le particelle trasportate dal fluido
stesso.

Due sono i parametri che determinano la buona scelta del filiro:

il potere assoluto di filrazione e il rapporto di filrazione B.

Bassi valori di potere assoluto di filtrazione e alfi valori del rapporto
di filirazione B per particelle di piccole dimensioni concorrono a
garantire buone caratteristiche di filtrazione. F pertanto molto
importante limitare, olire alle dimensioni massime, anche il numero
delle particelle di piv piccole dimensioni che oltrepassano il filiro.
Risulta pertanto evidente che, all'aumentare della pressione

di esercizio e al grado di sofisticazione dell'impianto, la filirazione
deve diventare sempre piv efficace.

Il sistema di fillrazione deve comunque garantire livelli

di confaminazione non superiori a quelli softo riportati:

LLINPOKO M3BECTHO, UTO BOABLLMHCTBO PaHHUX OTKa30B MOTOPOB MPOUCXOAST
6AaroAaps 3arpA3HEHMIO XMAKOCTU. Peakoe CHUXEHHE pecypca
MPOUCXOAUT B KOHCTPYKLIMM MOTOPOB M, TO3TOMY, Ha MX paboTy

C MUHUMaAbHbIMU 3a30paMu CUAbHO BAMSIET XMAKOCTb, ECAM OHa HE
MOAHOCTbIO YMCTas.

A0Ka3aHo, YT0 YaCTUUKH, LIMPKYAVPYIOLLME B KXMAKOCTU AENCTBYHOT Kak
abpasnBHbIe MaTepuabl, pa3pyLLas MOBEPXHOCTH, C KOTOPLIMM MPUXOAAT
B COMPUKOCHOBEHME, M YBEAMUMBAS KOAMYECTBO 3arps3HEHHS.

[Mo 310K NMPUYMHE, YAOCTOBEPLTECH, YTO CHCTEMA MOAHOCTBLIO YUCTa

BO BPEMS MyCKa M COXpaHSINTE € UMCTOM BO BPEMSI BCENO CPOKA CAYXObI.
HeobxoanMOoe BMELLATEALCTBO AASI POBEPKM U OrPaHNuEHHS
3arpsi3BHeHHs1 AOMKHO MPOU3BOAMUTLCS NPEABAPUTENLHO M PABUALHO.
MpeABapUTEAbHbIE AEHCTBUS BKAKOYAIOT B CEOS: MPaBUALHYH OYUCTKY
cucTeMbl BO BpeMsi cO0PKH, yAaNeHUE 3aYCEHLEB, yCTpaHEHHE CBapOYHON
OKaAMHbI M YUABTPALIMSA KMUAKOCTU NEPEA 3aAUBKOM.

HayanbHas cTeneHb 3arps3HEHUA XMAKOCTU CUCTEMbI HE AOAMKHA
npeBbiwatk kaacc 18/15 (coots. ISO 4406). Aaxe cBexue XMAKOCTA MOryT
NpeBbILIATh 3Ty CTENEHb 3arPsI3HEHMS, MO3TOMY BCeraa YuabTpyiTe
XMAKOCTb Nepes 3aAMBKOM MAM A03anpaBKok cuctemsl. [loabepute
npaBuAbHBbINA 6ak, €ro BMECTUMOCTb AOAKHA ObITb MPONOPLUMOHaAbHA
06bEMY NepeMeLLEHHOMY 3a 0AHY Paboyyto MUHYTY.

poBepKa 1 U3MEHEHME YPOBHS 3arPsIBHEHUS] XUAKOCTM BO BPEMS paboTbi
MOXET MPOMU3BOAMTLCS PUABTPAMM, KOTOPbIE 3aAEPXKMBAKOT YACTUUKM,
HaxoASLLMECH B XMAKOCTH.

ABa napameTpa rnoka3sbiBatoT, KAKOH UABTP HaUbOAEE MOAXOASILLMA:
abcontoTHas! cTeneHb QUABTPaLMK U 3 KOIOPULMEHT 3PGEKTUBHOCTH
¢uabTpaumn. Huzkas abCoAoTHas CTENEHb PUABTPALIMM U BbICOKOE
OTHOLLEHHME [ AAT MaAbIX YaCTUL rapaHTUPYeT XOPOLLYH GUAbTPALMIO.

QOueHb BaXHO OrpaHW4YMBaThL HE TOALKO Max. paamepsbl, HO TakXe M KOAMYECTBO
MeAbYamLLIMX YaCTUL, MPOXOAALLMX HEPE3 PUALTP. ITO MPOUCXOAMT be3
yBeAMueHus paboyero AaBAEHWSA 1 YEM CAOXHEE CTaHOBMTCA CUCTEMa,

TEM OYMUCTKA AOMKHA CTAHOBMTLCA BCE 6oAe M BOAEE IPPEKTUBHOM.

Cuctema $puAbTPaLIMM BCErAa AOMKHA 06ecrieunBaTh ypOBEHb

3arpa3HeHus He MPEBbILIAIOLLMI 3HAYEHNSA NMPUBEAEHHBIE HUXE:

Pressione JasreHue <140 bar 140210 bar | >210 bar
Classe NAS 1638 | Knaacc NAS 1638 10 9 8

Classe 1SO 4406 Knacc ISO 4406 19/16 18/15 17/14
Rapporto Bx = 75 OtHowenwe Bx=75 | 25-40 pm 12-15 pm 6-12 pm

Per sistemi che impiegano servovalvole sofisticate & consigliato
impiegare un sistema di filrazione con potere assoluto minore o
uguale a 5 pm.

PeKoMeHAYyeTCs MCroAb30BaTh YUABTOYIOLLIME CUCTEMBI, UMEIOLLME
a6COAKOTHYHO CTENEHb PUALTPALIMM 5 IM MAM HUXE, MCMOABL3YSA CAOXHOE
KAG@MaHHOe ynpaBAeHHE.



FLUIDI IDRAULICI

MARZOCCHIPOMPE

PABOYUE XXMAKOCTU

Si raccomanda I'uso di fluidi specifici per circuiti idraulici a base
d'olio minerale, con buone caratteristiche antiusura e antischiuma,
con proprieta di rapida disareazione, antiossidanti, anticorrosione,
lubrificanti e in grado di soddisfare quanto previsto dalla norma
DIN 51525, dalla norma VDMA 24317 e di superare

['11° stadio della prova FZG.

Per i modelli standard, la temperatura del fluido durante

il funzionamento del motore deve essere compreso

fra -10°C e +80°C.

| valori di viscositar cinematica del fluido sono i seguenti:

Mcnonb3yiTe cneumanbHble XMAKOCTH, Ha OCHOBE MUHEPAABHbIX MaceA
UMeEIoLLME BbICOKME MPOTUBOM3HOCHBIE, aHTUNEHHbIE (ObICTPas Aeaspauus),
MPOTUBOOKUCAUTEABHBIE, aHTUKOPPO3MOHHBIE U CMa3biBatoLLMe CBOMCTBA.
KuAKOCTH TaKxe AOMKHBI COOTBETCTBOBATL CTaHAapTam DIN 51525

n VDMA 24317 v npovitn 11 aranos no 1ecty FZG.

AAd cTaHAaPTHbIX MOAEAEN TeMnepaTypa XUAKOCTU AOAKHA ObITb
or-10°C a0 +80°C.

Avnana3oHbl KWUHEMaTMYECKOM BA3KOCTU XMAKOCTM AOAKHBI ObITh
CACAYIOLLMMU:

permessi (previa verifical AO”)/(%TSI’[\;’SEB:’;’ZE’;SH% 6 + 500 cbt
raccomandati pexKomeHAyemoe 3HaueHue 10 + 100 cSt
consentiti all'avwiamento 3Hauenue gonyctumoe nipu crapre | <2000 cSt

In caso di ufilizzo di fluidi diversi da quelli sopra consigliati,

specificare il fipo impiegato e le relative condizioni di funzionamento

in modo che il nostro Ufficio Tecnico-Commerciale possa valutare
eventuali problemi di compatibilita o di durata dei componenti.

VELOCITA MINIMA DI ROTAZIONE

Ecam XnaKOCTb OTAM4AETCS OT yKkasaHHOM B TabauLe, Bceraa
yKa3blBalTe TUM UCMOAB3YEMOM XUAKOCTH 1 paboyue ycAoBUS,
yT0bbl HaLl KOHCYAbTAHT CMOT MPEAMOAOXKUTL BO3MOXHbIE
npobAeMbl COBMECTUMOCTHU MAM CPOK CAYXObl YacTel CUCTEMBI.

MIN. CKOPOCTb BPALLIEHMA

la versatilita dei motori serie GHM Marzocchi & evidenziata anche
dall'ampia varietd di regimi di rotazione ai quali & possibile
sottoporle: i valori massimi sono presenti nelle tabelle di prodotio

e variano in funzione del modello, mentre i valori minimi sono

in funzione della seguente tabella:

MHoroctopoHHOCTb rapomoTopoB Marzocchi cepumn GHM MoXeT 6biTb
nokasaHa LUMPOKMM AMana30HOM 3HaYeHUs CKOPOCTEH BpaLLeHus,
KOTOPbIM OHM OrpaHMUYeHbl: Max. 3Ha4eHNs NoKa3aHbl B CneundukaLmsax
Ha M3AeAUSI M MBMEHSIKOTCA B 3aBUCUMMOTU OT MOAEAM, B TO BPEMSA Kak
min. 3HaueHus NPUBEAEHbI B TabAULIE:

Gruppo Ibynna GHM1

Taglia Pasmep 4 5 6 7 % 11 13 16
Velocita minima [giri/min] | Min. ckopocTs [06/MuH] 700

Gruppo lpynna GHM2

Taglia Pa3mep o} @ 10| 1213 16| 20| 22| 25| 30| 34| 37 40
Velocita minima [giri/min] | Min. ckopocTs [06/muH] 800 700 500

Gruppo Tpynna GHM3

Taglia Pasmep 33 40 50 60 66 80 94 | 110 | 120 | 135
Velocitd minima [giri/min] | Min. ckopocts [06/muH] | 600 500 400




DEFINIZIONE DELLE PRESSIONI

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

XAPAKTEPHbBIE AABAEHUA

le tabelle di prodotio presentano tre livelli massimi di pressione
(P, Pp, Ppl alle quali ogni motore pud essere sottoposto;
si intende con:

Pc  =Pressione massima continuativa di contropressione in uscita
P ="Pressione massima confinuativa in ingresso
Pp = Pressione massima di punta in ingresso

I valori di pressione massima continuativa di ingresso P| possono
essere raggiunti solo se non vengono superati i seguenti regimi
di rofazione:

B 1abanue moaenesi nokasaHsbl 3 yposHS Max. Aasaennid (Po,P P p,
C KOTOPbIMU KaXAblk MOTOP MOXET ObITb MCMOAL30BaH.

PC = max HenpepbiBHOE AaBAEHWE B KA4YECTBE MOAMOPa Ha BXoAe
P’ = max HenpepbiBHOE AaBAEHNE BCaACbIBaHNUA
PP = max MMKoBOE AaBAEHUE BCaCblBaHUA

3HayeHne MaKCUMaAbHOro HenpepbIBHOro AaBAeHUA BCacblBaHUA F;
MOXET ObITh AOCTUTHYTO TOABKO €CAU CAeAYHoLLnE 3HaYeHUA
CKOPOCTU He MpPeBBbILLIEHbI.

Gruppo pynna GHMI
Taglia Pasvep 4 5 6 7 9 11 13 16
Velocita [giri/min] CkopocTb [06/MKH] 3500 2500 2000 1800
Gruppo Toynna GHM?2
Taglia Pasmep 6 Q 10 12 |13 16| 20| 22 25| 30| 34| 37| 40
Velocita [giri/min] CKkopoCTb [06/MUH] 3000 2500 2600 1800 1500
Gruppo Ipynna GHM3
Taglia Pasmep 33 40 50 60 66 80 94 | 110 | 120 | 135
Velocita [giri/min] CkopocTb [06/MMH] 2500 2000 1800 1500 | 1000
Se nelle caratteristiche di funzionamento dell impianto fossero presenti CO06LLMTE HALLIMM KOHCYAbTAHTaM, ECAM YCAOBHS PaboThbl CUCTEMbI
condizioni diverse da quelle sopraindicate, consigliamo OTAMYAKTCA OT MPUBEAEHHBIX B TabAMLE.
di inferpellare il nostro Ufficio TecnicoCommerciale.
CONDOTTI D'ALIMENTAZIONE E MANDATA AUHWW MUTAHWUA U HATHETAHUSA
le tubazioni presenti nell'impianto idraulico, siano esse rigide Tpy60npOBOAbI TMADABAUYECKON CUCTEMBI HE AOAKHBI UMETb DE3KUX
o flessibili, non devono presentare: bruschi cambiamenti M3MEHEHMH CBOEr0 HanpaBAEHHS, OCTPbIX U3rMOOB, pasHULb! B
di direzione, piccoli raggi di curvatura, improwvise variazioni NONEPEYHbIX CEUEHUSX.
di sezione e la loro lunghezza non deve essere eccessiva Ot HE AOMXHEI BbiT CAULIKOM ANMHHBIMMU HAN HE
ionata; la sezione dei condotti deve essere dimensionata APONOPUHOHAABHEIMH.
© sproporzionald, . JeVe essere dimel Pasmep nonepeyHoro ceyeHns AOAKeH 6biTb 10A06paH Takum 06pasom,
affinché la velocitds del fluido non ecceda i valori consigliati. yT00bI BA3KOCTL XMAKOCTH HE MPEBbILaa PEKOMEHAOBaHHbIX 3HAYEHMA.
Raccomandiamo di fenere in particolare considerazione l'eventuale PeKoMEHAYeTCS 0CTOPOXHHO PaCCMaTPHUBaTh BOSMOXHbIH 06XMM
riduzione di diametro dei condotii di enfrata o di uscita presente AMaMETPa BXOAHOIO MAW BbIXOAHOTO TPYBOMPOBOAOB, YCTAHOBAEHHbIX
nei raccordi a flangia. Ha QUTHHT PAaHLIEB.
| valori di riferimento sono: CrpaBoyHble paswepbi:
Condotto di alimentazione e mandata MoABOASILLAS M OTBOAALLAS AUHMM 2+-6m/s

Condotto di drenaggio CAMBHaSA AMHUS

0,5+1,6m/s




SENSO DI ROTAZIONE

MARZOCCHIPOMPE
A

HANPABAEHUE BPALLIEHHUA

| motori della serie GHM Marzocchi possono essere forniti sia in
configurazione monodirezionale che bidirezionale. Il senso di
rotazione & definito per convenzione nel seguente modo: guardando
il motore frontalmente con 'albero condutiore posizionato verso |'alto
e sporgente verso chi guarda, se si tratia di motore destro GHM...D,
il suo movimento sard in senso orario e di conseguenza il lato di
alimentazione sard posto a sinistra e quello di mandata a destra.
Viceversa per motore sinistro GHM...S mantenendo naturalmente lo
sfesso punfo di osservazione.

MANDATA
BX0A

ALMENTAZIONE
BbIX0A

D

S = rotazione sinistra
BpalLieHue NpoT1s

4acoBOM CTPENKM

| motori GHM bidirezionali, 'R", alternano le caratteristiche funzionali
dei modelli monodirezionali con rotazione oraria ed antioraria.

R = reversibile
peBepcHBHOE

BpalleHne

TRAINO

Tmapomotopsl Marzocchi cepymn GHM moryT 6biTb peBepCHBHbIMM

U HepeBepCUBHbLIMM. HanpaBneH1e BpaLLeHus OrpesensieTcs
creayroLLmM 06pa3oM: MOCMOTPUTE Ha MOTOP CMIEPEAU, CO CTOPOHAI
MPUBOAHOIO BaAa, Hanpumep MoTop HEPEBEPCUBHBIN npaBbii "D".
Morop GHM...D o603Ha4aeTcs ¢ npaBbiM HanpaBAeHUeM BpaLleHus: "D"
€C/M OH BpaLLaeTcs 1o YacoBOM CTPEAKE U CAEAOBATEAbHO BXOAHASA
AMHUSI BYAET CAEBa, B TO BPEMS Kak BbIXOAHasA AMHUS BYAET cripaBa.

U HaoboporT, oH byaeT HepeBepcHBHbIM AeBbIM GHM...S ¢ AeBbiM
HanpaBAeHWeM BpaLLeHus "S" npu aHaAOrMYHOM BUAE Ha MOTOP.

ALIMENTAZIONE MANDATA
BXOA BbIX0A
—

D = rotazione destra
BpaLLeHme no
4acoBOM CTpenke

PesepcusHbie moTopbl cepun GHM , "R" umetot 0be QyHKLMOHaAbHbIE
XapaKTepUCTUKK HEPEBEPCUBHbLIX MOTOPOB C HanpaBAeHWeM BpaLLeHHUs
110 U NPOTUB YaCOBOK CTPEAKM.

NPUBOA

Il collegamento del motore all'utilizzo deve essere realizzato
atiraverso un giunto (elastico, a manicotio, Oldham) che, durante la
rofazione, non trasferisca forza radiale e/o assiale all'albero del
motore stesso. In caso contrario sarebbe inevitabile un decadimento
delle prestazioni a causa di usure delle parti inferne in movimento.
Per questo il giunto deve essere in grado di assorbire gli inevitabili
[sebbene minimi) errori di coassialitd tra |'albero del motore e quello
dell'utilizzo. A giunti a manicotio od Oldham deve essere permesso
sufficiente movimento assiale e, per evitare il rapido deterioramento
degli stessi, occorre assicurare una costante lubrificazione mediante
grasso o prodotti specifici. Nel caso che I'applicazione generi
carichi radiali e/o assiali sull'albero del motore, sono comunque
disponibili per alcuni tipi della serie GHM2 le opzioni T e per alcuni
fipi di motore della serie GHM1 le opzioni RA.

Per maggiori deftagli, consigliamo di inferpellare il nostro Ufficio
Tecnico-Commerciale.

CBs3b MEXAY MOTOPOM M PabodrM yCTPOACTBOM AOAKHA
OCYLLECTBAATLCS MOCPEACTBOM MYQT (C 3AGCTUYHBIMMU INEMEHTaMM,
BTYAOYHOM, KyAQUKOBOM) TakuM 06pa3oM, utobbl BO BPEMS BpaLLUEHMA
He nepeAaBar1Ch paAlaibHbIE U/UAM OCEBbIE YCUAUSA Ha BaA
moTopa. [pr 3TOM OHU AOAKHBI ObICTPO CHUMATLCS, AN YCTaHOBKM
AOMOAHUTEABHBIX KOMMOHEHTOB. CAEA0BAaTEABHO, COEAMHEHNE
AOMKHO ObITb COCOBHLIM YCTPAHSTL HETOYHOCTY U MUHUMaAbHbIE
0LUMOKM B COOCHOCTH MEXAY BaraMm MOTopa M noTpebuTens.
BoAbLLoe oceBoe bueHne AOAMKHO YCTPaHATHCA COEAMHEHNEM

MPU MOMOLLM BTYAOYHBIX U KyAQYKOBBIX MyT. MCrioAb3ysi aTu

UMbl COEAMHEHUS] AOMKHBI ObITb rapaHTMPOBaHhb! CyLLECTBEHHbIH
HaTAr Mexay BaAOM 1 caMuUMm MydTamu AAS U36EXaHUS X
6bICTPOrO M3HOCA, a TaKXKE MoCTasiHHas CMaska creLmMarbHbIMU
XUAKAMM UAM TYCTBIMM MPOAYKTaMK. B caydae oceBost u/uam
paAnanbHOM Harpy30K Ha BaAbl MOTOpa pekomeayetcs onumsa T
AOCTYIHa AASl HeKoTopbix Moaeaert GHM2 v onumst RA aocTynHa
s Moaerert GHM .

Mo noBoay AeTaner obpaLlaniTech K HaLIMM KOHCYAbTaHTaM.



FORMULE DI USO CORRENTE
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YACTO UCIONb3YEMbIE ®OPMYAbI

Velocita del fluido
Per calcolare la velocits v) di un fluido in un condotto:

v=Q/6e¢A [m/s]

Q = porfata [litri/min]
A sezione del condotto [cm?]

Portata assorbita da un motore
Per deferminare la portata [Q):

Q=Vene103/n, [liti/min]

V= cilindrata [cm3/giro]

n = velocita di rotazione [giri/min]

nvol = rendimento volumetrico (considerare 0,95 come valore
indicativo per regimi di rofazione compresi tra 1000 e

2000 giri/min)
Momento torcente erogato da un motore

Per deferminare il momento forcente (M) di un motore softoposto
ad un differenziale di pressione tra alimentazione e mandata:

M=V eApeny,l /62,8 [Nm]

vV cilindrata [cm3/giro]

Ap = differenzidle di pressione [bar]

Nk = rendimento idromeccanico (considerare come valore
indicativo 0,80 per funzionamento a freddo e 0,85
per funzionamento a regime]

Potenza erogata da un motore
Per deferminare la potenza (P) erogata da un motore in seguito ad
un differenziale di pressione tra alimentazione e mandata:

P=(Q e Ap e nyl / 600 kW]
Q portata [litri/min.]

Ap = differenziale di pressione [bar]
Niot = rendimento tofale (Npy, * Nyol)

| valori dei Nyo| € Ny, [e di conseguenza Ny) dipendono

dal differenziale di pressione tra alimentazione e mandata,

dalla velocita di rotazione, dalle caratteristiche del fluido utilizzato
(in relazione ai fatiori di temperatura e di viscositd) e dal grado
di filirazione. Per dafi piv precisi sui rendimenti si consiglia

di contattare il nostro Ufficio TecnicoCommerciale.

| corretti valori di portata, coppia e pofenza resa in funzione

del differenziale di pressione e della velocita di rotazione

in condizioni di prova stabilite, sono riportati nei grafici presenti
nelle pagine dedicate alle curve caratteristiche.

CKOPOCTb XMAKOCTU
CKOPOCTb XMAKOCTH B TPYOONPOBOAAX (V) MOXHO pacyuTaTh
no gopmyne:

v=Q0/6 <A [m/]

Q =pacxoa [A/MUH]
A =naowaab MONepeyHoro ceyeHuns Tpybonpososa [cm?]

Pacxoa xuakoct1
Pacxoa xuakocTn (Q) pacynTbiBaETCA N0 GOPMYyAE:

Q =V en-10 ‘3/ Nyol [V MHH]

V= pabounii 06bém [cM3/06]

n = CKOpOCTb BpaLleHus [06/MuH]

Nyol = 00béMHbINA KITA (npurrmaetca 0.95 kak npumepHoe
3HaJYeHne B AMamMna3oHe CKopocTed BpaLleHus ot 1000
40 2000 06/muH)

pUBOAHON MOMEHT
HeobxoanMblii nprBoAHON MoMeHT (M) npu yka3aHHOM
nepenaae AaBAEHWUI B MOTOPE PaccumTbIBaTCS M0 GopmyAe:

M=(V *ap * )/ 628 [Hu]

V = pabounit 06uém [cm3/06]

Ap = nepenas AaBAeHWH [6ap]

Nhm= ruapomexaHnyeckuii KINA (npuaumaertcsa paBHbiv 0.80
KaK MpUMeEPHOe 3HayeH1e NP1 XOAOAHbIX YCAOBMSIX U
0.85 B paboumx ycroBHSX)

MoTpebHasi MOLLHOCTb

MoTpebHasi MoLLHOCTb (P), KOTOPYHO HEOOXOAMMO NOABECTH

K MOTOPY AAS 0becrneueHns 3aAaHHOro nepenaaa AaBAEHUs MEXAY
BXOAOM U BbIXOAOM, PACHYUTLIBAETCA Kak:

P=(Q *A4p *niot)/ 600 [kBT]

Q = pacxoa [A/MuH]
Ap = nepenaa AaBAeHuii [6ap]
Ntot = MoAHbIA KITA (11hm *vol)

3HaueHus M| 1 My (M CAEAOBATEALHO Il ot ) 3ABUCAT OT PA3HOCTH
AABAEHUI MEXAY MOABOAALLMM U OTBOAALLIMM KaHaAaMy,

CKOPOCTM BPALLIEHMS], CBOMCTB XMUAKOCTH (TEMIEPATYPbI U BA3KOCTH)
U CTENEHbBIO PUALTPALIMM.

[TPOKOHCYALTUPYHTECH C HALLMM KOHCYABTAHTOM O TOYHbIX
3HaueHusax KIMA. BepHbie 3Ha4eHUs1 pacxoAa, MOMEHTa M MOLLHOCTH
B COOTBETCTBUM 3HAYEHUAIM Nepenaaa AaBAEHUM, CKOPOCTH
BPALLEHNUS U YCAOBUSIM TECTUPOBAHMSI MOXHO HalTU Ha CTpaHuLax,
Ha KOTOpbIX M306paxeHbl paboume XapaKTepUCTUKH.



MOTORI GHM
BIDIREZIONALI

In questo capitolo vengono descritti i motori bidirezionali serie GHM
Marzocchi ad ingranaggi esterni, le loro caratterisfiche di
funzionamento e le modalita per la loro scelia.

| motori e le pompe idrauliche rappresentano due macchine aventi
funzioni simmetriche nella trasmissione idrostatica dell'energia:

i mofori assicurano la conversione dell'energia idraulica in energia
meccanica menfre le pompe il contrario.

l'analogia fra motori e pompe & funzionale, cosiruttiva e dimensionale.
Il mofore & azionato dal flusso del fluido e frasmette il movimento

e la coppia all'utilizzo al quale & collegato: infati il fluido

in pressione agisce sugli ingranaggi generando una forza periferica
equivalente ad una coppia motrice all'albero.

Prerogativa dei motori idraulici & la capacita di sviluppare anche

da fermi una coppia di adeguata intensita [coppia di spunfo) capace
di vincere la coppia resistente e di awviare il sistema.

| motori idraulici vengono normalmente classificati in base

dlla cilindrata e alla coppia: la cilindrata esprime la quantita teorica
di fluido necessario a far compiere al motore un giro complefo
dell'albero; la coppia, o momento torcente, varia in funzione della
cilindrata, del differenziale di pressione e del rendimento meccanico,
esprime la forza resa dall'albero del mofore. In generale gli elementi
che caratterizzano un motore idraulico sono il regime di rofazione

e la coppia erogabile. Mentre quest'ulima &, a parita di differenziale
di pressione, funzione della cilindrata, il campo di regimi ammessi &
legato alla fipologia di costruzione del motore stesso.

| motori bidirezionali operano nel seguente modo: la pressione

di alimentazione viene generalmente fomita da una pompa o da un
aliro motore montato in serie; ad ogni giro dell'albero viene frasferito
un volume definito di fluido in pressione dall'alimentazione alla
mandata e questa azione genera una forza periferica o coppia
motrice all'albero; la pressione che si genera lungo il ramo

di mandata dipende dalla resistenza che il fluido incontra.

Lo stesso pud awvenire inverfendo il senso di alimentazione e di
mandata, con conseguente cambio del senso di rofazione dell'albero.
Nel grafico indicante le variazioni della portata in funzione della
velocita e della pressione, si evidenzia che non tutio il fluido
teoricamente disponibile viene trasferito dall'alimentazione alla
mandata a causa di frafilamenti interni del motore; essi possono
essere forlemente confenuti utilizzando sistemi di compensazione
assiale delle pressioni (come descritio nelle pagine introduttive)

ma mai completamente annullati. Le perdite dovute a trafilamenti
inferni crescono all'aumentare della pressione del circuito, ma sono
comunque di entita molio contenuta; confluiscono nel candle di
drenaggio, normalmente collegato al serbatoio, che pud consentire
il raggiungimento di una pressione massima di 6 bar.

Conoscendo quindi la portata di alimentazione e il regime di
rotazione del motore, diventa semplice stabilire quale debba essere
la cilindrata e di conseguenza il relativo modello.

| grafici di seguito riportati indicano il tipico andamento della
pofenza resa in funzione del regime di rofazione e della pressione e
consentono di poter individuare in maniera semplice il prodotio
adatto dlla applicazione. La vasta gamma delle tipologie dei mofori
bidirezionali serie GHM permette una scelta molto ampia una volia
che siano noti pofenza, coppia e regime di rotazione da erogare,
pressione massima disponibile, grado di regolaritd (o eventuale
variabilitd] richiesto dal regime rotatorio ed eventuali esigenze
d'ingombro. Definita quindi la cilindrata, si possono individuare fra le
varie opzioni di flange, alberi, tipologia delle porte d'alimentazione
e mandata, quelle che meglio soddisfano le proprie esigenze.

Nelle tabelle prodotio, la portata indicata a 1500 giri/min. & stata
calcolata ipotizzando un rendimento volumetrico del 95%. | disegni
rappresentano motori bidirezionali.

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

PEBEPCHBHBIE:

BIGHIV;

r’MAPOMOTO

B 37041 rA@Be 0nMCcbiBaOTCA HOBbLIE PEBEPCUHbIE TMAPOMOTOPbI
Marzocchi cepun GHM n nx xapaktepucTuku. Takxe nokasaH

METOA MX Bblbopa. MMapaBAuYeCKUue MOTOPbI M HACOChI
NpeACTaBAsItOT CO60M MaLLMHbI C CUMMETPUYHBIMM QYHKLMAMM
nepeaayu ruaApocTaTMyecKon IHeprum: MOTopbl MPOU3BOAAT
npeBpaLLEH1e rMAPaBAMYECKOM SHEPTUM B MEXaHMYECKYIO, a
Hacochkl Ha060pOT. Hacockl M ABUraTeAU UMEIOT MOXOXHE
YCTPOWCTBO, KOHCTPYKLMIO 1 pasmepbl. MoTop npusoanTes B
ABWKEHME MOTOKOM XMAKOCTM U NepeAaéT BpalleHUe M MOMEHT
MoTPEBUTEAIO, C KOTOPLIM COEAMHEH: XMAKOCTb M0A AABAEHUEM
AENCTBYET Ha KOAECa, CO3AaBast OKPYXHYH CUAY, IKBUBAAEHTHYIO
MOMEHTY Ha BaAy MOTopa. BaxHo/ XxapaKTepucTMKoM rmapoMoTopoB
B CMTOKOMHOM COCTOSIHUM SIBASIETCS CO3AAHME MOMEHTa HYXHOM
WHTEHCUBHOCTM (IMyCKOBOr0 MOMEHTA). ATOT MOMEHT HEOOX0AUM

AN IPEOAOAEHMSA MOMEHTa COMPOTUBAEHMS M 3arycka CUCTEMbI.

B 0CHOBHOM r1APOMOTOPbI KAaCCUPUUMPYHOTCS 10 paboyemy
06bEMY M MOMEHTY: pabounii 06bEM - TEOPETUUECKOE KOAMYECTBO
JKMAKOCTH HEOBXOAMMOE AASl MOBOPOTA BaAa MOTOpa Ha 0AMH 060pOT.
MowmeHT siBAsieTcs pyHKUMern pabouero 06bEMa, nepenasa AaBAEHUI
u mexaHuyeckoro KIMA n npeacTaBAsieT cobo# c1ny, MPOM3BOAMMYHO
Banom MoTopa. OCHOBHbLIMM ONPEAENTOLLMMU XapaKTEPUCTUKAMM
rMAPOMOTOPA ABASIKOTCS CKOPOCTb BPALLEHMS 1 BbIXOAHOH MOMEHT.
MowmeHT sBrseTcs $yHKUmer pabodero obbéma (mpy 0AMHaKoBOM
nepenaae AaBAEHWUH), B TO BPEMS KaK 3Ha4Y€HNE CKOPOCTH 3aBUCHT
OT KOHCTPYKLIMM CamMoro MoTopa. PeBepcuBHbIE MOTOPbI paboTaroT
cAeayroLLMM 06pa30M: MOABOAMMOE AaBAEHME, CO3AAETCS HAaCOCOM
WAM MOTOPOM, YCTaHOBAEHHbIM COBMECTHO C AGHHbLIM, U NPU KaXAOM
M0BOPOTE BaAa ONPEAEAEHHOE KOAMYECTBO XMAKOCTHM MOA AGBAEHHUEM
nepemeLLaeTcs u3 BXOAHOM B BbIXOAHYIO MOAOCTb, M 3TO NEpEMeLLEHNE
CO3AAET OKPYXXHYIO CHAY MAM MOMEHT Ha BaAy. AaBAeHue,
€03AaBaeMoe Ha BbIXOAE 3aBMCHT OT COMPOTUBAEHMS], CO3AaBaEMOro
XUAKOCTbHO. TPy CMEHE MECT BXOAHOIO M BbIXOAHOIO TPy60npoBOAOB
MOXHO M3MEHUTb HanpaBAeH1e BpaLLeHUs BaAa. B TabauLiax,
okKasaHo M3mMeHeHue pabodero 06béma B 3aBUCUMOCTH OT CKOPOCTU
W AABAEHUS, pa3yMeeTcs He BCHO XMAKOCTb TEOPETUYECKM BO3MOXHO
nepemecT1Tb OT BXOAA K BbIXOAY M3-3a BHYTDEHHMX yTedyek. 3T
YTeYKM MOryT BblTb CHUXEHbI MCMOAL30BAHUEM OCEBbIX KOMMNEHCATOPOB
AaBAEHUS (KaK 0nmncaHo B BBEAEHWUM), HO OHM BCE-paBHO HE MOTyT
6bITb CBEAEHbI K HYAHD. BHYTpEHHMe yTeuku Bo3pacTaroT BMeCTe ¢
AABAEHUEM B CUCTEME, HO OHM OrPaHMYEHbI; yTEYKM CTEKAIOT B
APEHAXHbIN KaHaA, MaKCUMaAbHOE AaBAEHME B KOTOpOM 6 bap.
ApeHax 006b1YHO MPUCOEAMHEH K 6aky. ECAu M3BECTHbI PACcX0A U
CKOPOCTb, TO AEMKO OMPEAEAnTL pabounii 06bEM 1 3aTeM BblbpaTb
MOoA€eAb MoTopa. B nocaeayroLumx TabanLax nokasaHa MOLUHOCTb

KaK QYHKLMSI CKOPOCTU M AQBAEHMSA U UX MOXHO MCMOAb30BaTh

AMS NPOCTOro My BbiGOpa U3AEAMS MOAXOASILLETO HaMAYYLLINM
06pasom. LLIMpokui AManasoH Tnos 06patMbIX MOTOPOB CEpUM
GHM p@éT WnpoKkuii Bbi6OP MOLLHOCTEH, MOMEHTOB M CKOPOCTEN AASI
AOCTSKEHUSA MaKCUMaAbHOTO AaBAEHMS, HEOOXOAMMON CTENEHN
PeryaspoBaHus (MA1 BO3MOXHOCTU PEryAMPOBaHMSA) BpaLLEHNS

Y TaKkxXe BO3MOXHbIX Toe60BaHMI K pasmepam. Ecan paboumii
006bEM 0NPeAenéH, MOXHO BbI6PaTb CPEAM LUMPOKOM AMHEHKN
(PAaHLIEB, BaAOB, TMIMOB MOABOAHBIX M OTBOAHbIX KAHaAAOB.

B 1abauie moaenedi pacxoa bbin nocumtaH npu 1500 06/MuH u npu
06bémHOM KITA 95%.

Ha pucyHke npeactaBAeHO 0603HaYeH1e PEBEPCHMBHOIO rMAPOMOTOpA.
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MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

GHM1 s

COME ORDINARE / KAK 3AKA3bIBATb

GHMI TPO | Romzone | TAGUA | Awseo* | PORTE* | Guarnizion* || OpzioNi™ | | DRENAGGIO™ *
™mn BpalueHne Pasmvep Ban * KaHanbl* YnnotHeHus" Onumn * ApeHax **
] I ]
npomnyck D n%ES;iésoﬂ Guarnizioni / YnaotHeHus
A SINISTRA nponyck (T uHtepBan = -10°C + 80°C)
S| npotus, -
YACOBOM
AQ 4
R | REVERSBILE.
PEBEPCBHbIN 5 Opzioni / OI'IL(MM
RA
6
7 Drenaggio / ApeHax
9 EO = drenoggio interno,/ BHYTPEHHMI ApeHax

E1 = drenaggio esterno/BHeLwHusi ApeHax G1/4
11 *** E2 = drenaggio esterno/BHeLwHuii ApeHax 9/16-18 UNF

[*) = campi da specificare se diversi dallo standard
"tipo motore” / AOMKHO GbiTb OMPEAEAEHO eCAM
“TMn motopa” oTAMYaeTCcsl OT CTaHAapPTHOro
= solo per rotazione R / TOABKO AAS TUMa BpaLLleHus R
[***) = la porta di drenaggio "E2" & lavorata secondo la
specifica SAE J1926/1 (ISO 11926-1) relativa a

porte filettate con tenuta O-ring. Profonditd utile

(**)

12,7 mm. / 'E2" kaHaa pApeHaxa, 06paboTaHHbI/

B COOOTBETCTBUM C Pe3b60BbIM KaHaAOM C KOAbLIEBbIM
(0-06pa3HbIM) yNAOTHEHUEM B KOHUYECKOM Kopryce
SAE J1926/1(I1SO 11926-1). MybuHa pe3bbbl 12,7 Mm.

Tipi Motore Standard / Tunsl craHaapTHbIX MOTOPOB.

omit = flangia europea + albero TO + porte E + guamizioni standard / eBponesickuii ¢paarew + Ban TO+ kaHanbl E + CTaHAQPTHBIE YIAOTHEHMS
A = flangia A + albero C1 + porte FA + guarnizioni standard / ¢aaHew A + Baa C1+ kaHaAbl FA + CTaHAGPTHbIE YIAOTHEHMUS
AQ = flangia AQ + albero C2 + porte FA + guamizioni standard / ¢naneu AQ + Ban C2+ kaHaAbl FA + CTaHAGPTHBIE YIAOTHEHUS]

Esempi / Mpumepsi:

GHM1-D-2 = motore destro, 1.4 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, porte flangiate tipo E, guarnizioni standard
BpalleHue rno YacoBok, 1.4 Kyb. cM/06, eBponerickuii praHew, 1:8 KOHUUECKUI BaA, KaHaAbl BO praHUe Tuna E,
CTaHAAPTHbIE YIAOTHEHMS

GHM1-D-2FG-V = motore destro, 1.4 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, porte GAS (FG), guarnizioni per alta temperatura (V)
BpaLeHue no yacoBos, 1.4 ky6. cm/06, eBponesickmi praHew,1:8 KOHMYECKMH BaA, KOHMYeckue kaHanbl (FG),
BbICOKOTeMnepatypHbie ynnoTHeHUs1 (V)

GHMITAD-2-S1 = motore destro, 1.4 cc/rev, flangia SAE A-A 2 fori,albero scanalato (S1), porte filettate, guamizioni standard
BpaLueHue no yacoBok, 1.4 Ky6. cMm/06, praHeu SAE A-A 2, 9T Ban €O LNOHKOM (S1), KOHUYECKME KaHaAbl,
CTaHAAPTHbIE YIAOTHEHMUS]

GHMI1-R-4E1 = mofore reversibile, 2.8 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, porte flangiate tipo E, guarnizioni standard, dren. estemo (E1)
peBepCcUBHbINA MoTOp, 2.8 Kyb. CM/06, eBponeckmii praHew, 1:8 KOHMYeCKni BaA, KaHaAbl BO ¢praHue Tvuna E,
CTaHAaPTHbIE YNAOTHEHUS, BHELLHWI ApeHax (E1)

LE TAVOLE DI PRODOTTO RAPPRESENTANO | TPl MOTORE STANDARD PER B TABAMLIAX MOAEAEM MOKA3AHbI HALLIM CTAHAAPTHBIE MOAEAM. O630PHBIE
MARZOCCHI POMPE.LE TAVOLE SINOTTICHE DI FLANGE, ALBERI E PORTE HANNO TABANLIbI C ®AAHLIAMM, BAAAMIA M KAHAAAMM [TOKA3bIBAKOT BCE BO3MOXXHbIE
LO SCOPO DI RAPPRESENTARE TUTTE LE POSSIBILI CONFIGURAZIONI DI PRODOTTO. BAPHAHTbI KOHOUIYPALIM. AAT BOAEE NOAPOSHOM UHOOPMALIMK O

N PABOTOCIIOCOBEHOCTY KAXKAOM KOHOUIYPALIMM CIIPALUMBAMTE HALLMX
PER MAGGIORI DETTAGLI SULLE DISPONIBILTA E  CONDIZIONI DI FORNITURA,

KOHCYABTAHTOB.
CONSIGLIAMO DI INTERPELLARE IL NOSTRO UFFICIO TECNICO-COMMERCIALE.



|MARZOCCHIPOMPE

GHM1 B

Parfi accessorie a corredo del motore Akceccyapsl, nocTaBASieMble CO CTaHAAPTHbIM MOTOPOM:
standard: linguetia a disco [codice 522054),  CerMeHTHas LMOHKa (oA CMOAHEHUs 522054),
dado M10x1 (codice 523015) M10x1 rasika (koA ucroaHenus 523015),

wawba (koa ucrnorHeHus 523004),

rosetia elastica spaccata [codice 523004). " 5
Porte standard: filetti M6 profondita utile 13 mm CraHAaprHble KaHansl: M6 myGuka 13 mw,
o : P © G1/4 raybuHa 12 mm.

Drenaggio G1/4 profondita utile 12 mm.

4! 35 M
69 11.5 23.5 L
56 12
M6 55 6.5 N°4 M6
A o
- Q] &
B g (O
O 85 o
AN - 'c'[ < 28 -
5 /g> . g 8 R g 7~ <g /7> s
o KA ») @
O st O M10x1

= 18
13 002 G1/4 13

30 3-0.05 30

79

CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI

PABOUYMIA OGbEM | PACXOZ npni500 o/ | MAKCUMAALHOE AABAEHVE |  MAKCHMAAGHAS PA3MEPbI
P| Pc PP CKOPOCTb

cm®/giro (cm3/06) litri/min (A/MuH) giri/min (06/MuH)

N I 3 N

13



MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

GHM1A B

Parti accessorie a corredo del motore AKceccyapbl, MOCTaBASEMbIE CO CTAHAAPTHBIM MOTOPOM:
standard: linguetta [codice 522070). LUNOHKa (KOA MCrIoAHeHMs 522070).
Monta flangia 502 (A-A) secondo norma IpucoeanruterbHbii pranew 50-2 (A-A)

B cootBetcTBum ¢ SAE J744c.
SAE J744c. nryn
. ‘e stondard ‘D" | ; d CraHaapTHble KaHanbl "D", 06paboTaHHble B COOTBETCBUM
€ porie siandar Sono javoraie secondo C pe3bB0BbIM KaHaAOM C KOAbLIEBLIM YTAOTHEHUEM
la specifica SAE J1926/1 (1ISO 11926-1) B KOHMYecKoM oTBepcTum SAE J1926/1 (ISO 11926-1).
relativa a porte filetiate con tenuta O-ring. ApeHax G1/4 rayéuna 12 M.

Drenaggio G1/4 profondita utile 12 mm.

103.6 27 M
82.55 119 L
6.4 68 _‘ 9
A
i £ |
)
bl |
g someonm
=] %2 pany Pany
‘ - T I 2 () 2
| 8 g2 B, ‘ 2
~—1 - r(y L -8 L] ~—1
o @)@ 5
T A 6 L.
D G1/4 D
+0.03
3.18+0
- ¥
A-A
TIPO CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™n PABOYMM OBBEM | PACXOA npni500 obmmH | MAKCUMAABHOE AABAEHVE MAKCHUMAABHAS PA3MEPbI
Pl PC PP CKOPOCTb L M D

cm®/giro (cm*/06) [itri/min (A/MuH) giri/min (06/MuH)

N O N 0 N e IR TG
Cowmost | a1 | 5o |20 | mo | w0 | a0 | | w |yeiuw




GHMI1AQ

Parti accessorie a corredo del motore
standard: linguetta (codice 522223).

le porte standard D" sono lavorate secondo
la specifica SAE J1926/1

(ISO 11926-1) relativa a porte filetiate

con fenuta O-ing.

Drenaggio G1/4 profondita utile 12 mm.

|MARZOCCHIPOMPE

Akceccyapbl, MocTaBAIEMbIE CO CTaHAAPTHbIM MOTOPOM:
LUMOHKA (KOA MCMOAHEHUS 522223).
MpucoeanHuterbHbIl draHel 50-2 (A-A)

B cootBerctBumu ¢ SAE J744c.

CraHAapTHble KaHaAbl "D", 06paboTaHHble B COOTBETCBUM
€ pe3bb0BbIM KaHaAOM C KOAbLIEBLIM YAOTHEHUEM

B KOHnyeckom oteepctmn SAE J1926/1 (ISO 11926-1).
ApeHax G1/4 raybuHa 12 mm.

3.2

JL>

%
+0

(D45.24 -0.05

Jf’

3.18+0

D 4003

74 38.2 M
4 34 _, L
50.8 | 8.5

+0
@12.7 -0.03
|
_—

&
K

89.4
50.8
12
l
|
12
84.5

Gr
Wl
U\
T
(

G1/4 D

CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
PABOYMM OBLEM | PACXOA npu1500 o6/muk MAKCMMAABHOE AABAEHME MAKCUMANbHASA PASMEPbI

Pl PC PP CKOPOCTb

cm?/giro (cm*/06) [itri/min (A/MuH) giri/min (06/MuH)

e T N 0 N B M 2T

Gomon | o2 | oa | a0 | w0 | s | wo | | 2 |yeow]
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GHM1 s

FLANGE / ®AAHLIbI ALBERI / BAAbI

56 (2.2) . 55 (22) 35 (1.38) 315 (1.24) 12 (47)
65 (.26) f 12 (.47)T T 11.5 (45) 11.5 (.45) -
D
& %) W L 0 o)
5O k
g = 5§ 5~ =
25 | 52 ol E3 2%
< @ ﬁ = N —
- ) I sy I 3 (119) 65 (26)
Coppia Max Coppia Max Coppia Max
Max MomeHT 100 Nm Max MoMeHT 55 Nm Max MoMeHT 45 Nm
6.4 (.25) 27 (1.06) 27 (1.06) &
82.55 (3.25) . 9 (.35) = 19 (.75) Ny
S R R o
f‘\\ S — S
|
7o ot s
A\ W wn
*A(*I*#f = e 5 @
3 . ) = 8 ] 19 (.75)
g ~
3 N Z 20/40-30°-9T
- % 3.18 (125) ®I — FLAT ROOT SIDE FIT
Coppia Max Coppia Max
Max momeHT 60 Nm Max momeHT 100 Nm
. 50.8 (2) 8.5 (.33) é 38.2 (1.5) 9 (.35) 0.5 (.02) 8 (.31)
el - 7 |
s A 17 =
« 3 ] -
S AN |8 3 ) ) -
I A N — ~ g
[rs) | || pa 3 g 'N_ | ‘,:
= 3 P34 (134 | 5| = s [~
g s T 20/40-30°-9T 7.1(28) 3
9 (39) ® & 3.18 (125) FLAT ROOT SIDE FIT -
Coppia Max Coppia Max Coppia Max
Max MomeHT 60 Nm Max MoMeHT 90 Nm Max MomeHT 45 Nm




GHMI

PORTE / KAHAAbI

MARZOCCHIPOMPE

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCMBHbIM MOTOP HEPEBEPCHBHbIV MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
TIn BbIXOA - BXOA BX0A

GHMI...4 = CHWI...16

I valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 52 (capitolo accessori).
MoMmeHT 3aTskKM QUTMHIOB MOKa3aH Ha CTp. 52 (pasaen akceccyapos).

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCUBHbIV MOTOP HEPEBEPCMBHbIY MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BX0A

GHMI...4 = GHMI...5 Gl1/2 G3/8

A

A

Raccordo G1/2 coppia di serraggio massima 50 Nm. Raccordo G3/8 coppia di serraggio massima 35 Nm.
Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.

MowmeHT 3atsxku arst G1/2 ¢utunros: 50 Hv. MomeHT 3atsixku ars G3/8 ¢uttuHros: 35 Hm.

Moxany¥icTa, coraacyite ¢ nocTaBLUMKaMM1 GUTHHIOB.

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHBHbIA MOTOP HEPEBEPCMBHBIH MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BX0A

STANDARD SAE J1926/1

GHMWI...4 = GHMI...9 3/4-16 UNF 9/16-18 UNF

A

GHMI...4 = GHMI...16 Rel/2 Rel/2
Raccordo Re1/2 coppia di serraggio massima 50 Nm.
Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.
MowmeHT 3atsbxku anst Re1/2 ¢utunros: 50 Hm. MoxanyicTa, coraacysite ¢ nocTaBLLMKaMy GUTUHIOB.
- =: MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
f \ PEBEPCMBHbIN MOTOP HEPEBEPCHMBHbIN MOTOP
<<
\ J PO USCITA - ENTRATA ENTRATA
) ~ ™n BbIXOA - BXOA BX0A

A

Raccordo 9/16-18 UNF coppia di serraggio massima 30 Nm. Raccordo 3/4-16 UNF coppia di serraggio massima 60 Nm.
Raccordo 7/8-14 UNF coppia di serraggio massima 70 Nm. Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.
MowmeHr 3atsoxku anst 9/16-18 UNF ¢utuHros: 30 HM. MomeHT 3atsixku ans 3/4-16 UNF ¢utnHros: 60 Hw.

MomeHT 3ataxku ars 7/8-14 UNF ¢utuHros: 70 Hm. lMoxaAyicTa, CoraacyiTe ¢ nocTaBLUMKaMU GUTUHIOB.
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GHM1 CURVE PABOYME;
CARATTERISTICHE XAPAKTEPACINKN GHIZ

N
oo

X
N

X

Portata erogata  Moasoaumsni Q [litri/min]  [a/mun]
pacxof,

— — )

o © o

2
0
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Velocita di rotazione  Ckopocts  n [giri/min] [06/mMuH]
BpalleHus
le curve sono state oftenute alla temperatura di 50°C, utilizzando Kaxaas kpusasi bbina noayyeHa npu 50 °C, UCMOAb3YS
olio con viscosita 30 cSt alle pressioni softo riportate. macno ¢ BszkocTbio 30 ¢CT Npu A@HHbIX AGBAEHMSAX.
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MARZOCCHIPOMPE

Pofenza erogata  Moasoaumas mowrocts P [kW]
Momento torcente erogato MoasoauMbii MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  CkopocTs Bpatuerusi n [giri/min] [06/MuH]
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MARZOCCHIPOMPE

Potenza erogata  Moasoanmas mowHocts P [kW]
Momento forcente erogato MoasoanmMbiid MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  CkopocTs Bpatuerus n [giri/min] [06/MuH]
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GHM2

COME ORDINARE / KAK 3AKA3bIBATb

MARZOCCHIPOMPE

Tipi Motore Standard / Tunsi craHaapTHbIX MOTOPOB.

GHM?2 TiPO | Romzone | TAGUA | Amseo* | | Porte* || GuarNizioN™ || OpzIONI® DRENAGGIO* *
Tun Bpallenne Pasmep Ban* KaHanbi* YanoTHe s Onumm * || ApeHax **
I I I
nponyck D n%EE/Ichsoﬂ 6 Guarnizioni / YnrotHeHus
A SINISTRA 0 nponyck (T uHTepBan = -10°C + 80°C)
S| npotus.
UACOBOM
A3 10
R REVERSIBILE
BK] PEBEPCUBHbIN ]2 Opzioni / OI'lLlMM
T
BK2 13 KA
BK4 16 OR****
BK7 20
Drenaggio / ApeHax
22 EO = drenoggio interno,/ BHYTPEHHMI ApEHaxX
25 E1 = drenaggio estemno/ BHewHusi apeHax G1/4
*** E2 = drenaggio esferno,/BHeLwHMi ApeHax 9/16-18 UNF
30 *** B4 = drenaggio esterno,/BHeLw i ApeHax 7/16-20 UNF
[solo per porte KA/Tonbko arst kaHanos KA)
34
37 (*) = campi da specificare se diversi dallo standard
"tipo motore” / AOAKHO 6bITb OMIPEAEAEHO eCAU
40 “Tun motopa” oTAMYaeTcs OT CTaHAaPTHOIo

(**) = solo per rotazione R / Toabko arsi Tna Bpatuerns R
(***) = Lle porte di drenaggio sono lavorate secondo la
specifica SAE J1926/1 (ISO 11926-1) relativa a
porte filettate con tenuta O-ring. Profondita utile
12,7 mm. / KaHaa popeHaxa, 06paboTaHHblii
B COOOTBETCTBUM C PE3bOOBLIM KAHAAOM C KOAbLEBbIM
(0-06pasHbIM) yNAOTHEHUEM B KOHUYECKOM KOpyce
SAE J1926/1(I1SO 11926-1). MybuHa pe3sbbl 12,7 Mm.

[****) = solo per tipi mofore A e BK1 / Tonbko anst Tunos

moTopoB A u BK1

omit = flangia europea + albero TO + porte E + guamizioni standard / eBponesickuii paaHew + Baa TO+ kaHabl E + CTaHAGPTHbIE YIAOTHEHUSA
A = flangia A + albero C1 + porte FA + guarnizioni sfandard / ¢aaHew A + Ban C1+ kaHaAbl FA + CTaHAGPTHbIE YIAOTHEHMSI

A3 = flangia A3 + albero C3 + porte FA + guarnizioni standard / ¢naHeu A3 + Baa C3+ kaHanbl FA + CTaHAAPTHbIE YIAOTHEHMS

BK1 = flangia BK1 + albero T1 + porte D + guarnizioni standard / ¢aaHey BK1 + Ban T1+ kaHaAbl D + CTaHAGPTHbIE YAOTHEHHS

BK2 = flangia BK2 + albero T2 + porte D + guarnizioni standard / ¢naHew BK2 + Baa T2+ kaHaAbl D + CTAaHAGPTHBIE YIAOTHEHMSI

BK4 = flangia BK4 + albero T2 + porte D + guarnizioni standard / ¢aarew BK4+ Ban T2+ kaHanbi D + CTaHAAPTHbIE YIAOTHEHMS!

BK” = flangia BKZ + albero GO + porte D + guamizioni standard / ¢aaHew BK7+ Baa GO+ kaHaAbl D + cTaHAapTHbIE YIAOTHEHUS]

Esempi / Mpumepsi:

motore destro, 4.5 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, porte flangiate tipo E, guamizioni standard

motore destro, 4.5 cc/rev, flangia SAE A 2 fori, albero cilindrico, guarnizioni standard, porte filettate UNF sul coperchio (KA)

motore destro, 4.5 cc/rev, flangia tedesca quadrata, albero conico 1:5, porte flangiate (E), guamizioni standard

BpalleHue rno 4acosoi, 4.5 Kyb. cM/006, HeMeL KNI KBaApPaTHbIi paaHel, 1:5 KoHnueckuii Baa, kaHanbl BO pAaHLe (E),

motore reversibile, 9.6 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, porte flangiate fipo E, guarnizioni standard, drenaggio

esterno (E1) / peBepcusHbii, 9.5 Ky6. cM/06, eBponesickuii praHell, 1:8 KOHMUECKMI BaA, KaHaAbl BO praHLe Tuna E,

GHM2-D-6 =
BpalleHue rno YacoBoi, 4.5 Kyb. cM/06, eBponeickmii praHew, 1:8 KOHMYeCKMI BaA, paaHel Tmna E,
CTaHAaPTHbIE YNAOTHEHMS

GHM2AD-6KA =
BpaLueHue no yacoBos, 4.5 Ky6. cm/06, praHel SAE A 2, UMAMHAPHUYECKMI BaA, CTAHAAPTHbIE YIAOTHEHMS,
pe3bboBbie UNF 3apHue kaHanbl (KA)

GHM2BK2-D-6E =
CTaHAaPTHbIE YNAOTHEHUS

GHM2-R-13-E1 =
CTaHAaPTHbIE YNAOTHEHUS, BHeLLHWIA ApeHax (E1)

GHM2AR-6-ORE2 =

OR sul colletto, drenaggio esferno (E2)

motore reversibile, 4.5 cc/rev, flangia SAE a 2 fori, albero cilindrico C1, porte filetiate FA, guamizioni standard, guamizione

peBepcuBHbI, 9.5 Kyb. cMm/06, praHel SAE A 2, umanHapudeckuii Baa C1, pe3bboBbie kaHabl FA, CTaHAAPTHbIE YIIAOTHEHMS,

YNAOTHEHUS Ha nuaoTe OR, BHeLHMI ApeHax (E2)

LE TAVOLE DI PRODOTTO RAPPRESENTANO | TIPI MOTORE STANDARD PER
MARZOCCHI POMPE.LE TAVOLE SINOTTICHE DI FLANGE, ALBERI E PORTE HANNO
LO SCOPO DI RAPPRESENTARE TUTTE LE POSSIBILI CONFIGURAZIONI DI PRODOTTO.
PER MAGGIORI DETTAGLI SULLE DISPONIBILTA E  CONDIZIONI DI FORNITURA,
CONSIGLIAMO DI INTERPELLARE IL NOSTRO UFFICIO TECNICO-COMMERCIALE.

B TABAMLIAX MOAEAEM MOKA3AHbBI HALLIM CTAHAAPTHBIE MOAEAM. O30PHBIE
TABAWLIbI C ®AAHLAMM, BAAAMU 1 KAHAAAMM TT0KA3bIBAKOT BCE BOBMOXXHbIE
BAPUAHTbI KOHOUIYPALIMK. AAS BOAEE [TOAPOBHOM MHOOPMALIMM O
PABOTOCIOCOEHOCTH KAXAOM KOHOUTYPALIMM CMIPALUMBAMTE HALLIMX
KOHCYAbTAHTOB.
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MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

GHM?2 B

Parti accessorie a corredo del motore Akceccyapsl, nocTaBAseMble CO CTaHAGPTHbIM MOTOPOM:
standard: linguetia a disco (codice 522057),  cermeHTHas LinoHKa (koA ucnorHeHns 522057),
dado M12x1.5 (codice 523016), M12x1.5 ravika (koa ucrnoaHenus 523016),

Lwatba (koA ucrnorHeHus: 523005),

rosetia elastica spaccata (codice 523005). X
- e CraHAapTHble KaHaAbl: M8 raybuHa 17 Mm,
Porte standard: filetti M8 profonditd G1/4 ry6uHa 12 .

utile 17 mm. KOHWYECKMIA BaA Takxe AOCTYNEH C KAkYoM 3,2 MM ("T3").
Disponibile su richiesta albero conico con

linguetia a disco di spessore 3,2 mm ('T3').

Drenaggio G1/4 profondita ufile 12 mm.
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h 5 8.5N°4 h
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g T{ Q\ < Mi2x1.5 : F
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H | H
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~
(=]
A-A
TIPO CILNDRATA | PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™n PABOUMVI OBBEM | PACXO/ mpni500 o6/t | MAKCUMAABHOE AABAEHME | MAKCUMAABHAS PASMEPb
CKOPOCT

P| PC Pp

cm®/giro (cm*/06) [itri/min (A/muH) giri/min (06/MmH)

----
(GHoRi0Bl | 7 | 10 | 280 | 270 | 295 | 4000 | 475| % | 13| M3 | 40
(GrMoRIE1 | 96 | 137 | 260 | 270 | 295 | 3000 | 495|100 | 13 | M8 | 40

GHM2R-40E1 28,2 40,1 200 190 215 2500 64 | 129 19 M8 40




MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

GHM2A B

Parti accessorie a corredo del motore AKceccyapbl, N0CTaBASIEMble CO CTaHAAPTHbIM MOTOPOM:
standard: linguetta (codice 522067). LWMOHKa (KOA MCroAHEHUs 522067).

Monta flangia 82-2 (A) secondo norma lprcoeanHuterbHbli gprareu 82-2 (A)

SAE J744c B cooTBeTcTBMM C SAE J744c.

le borte standard | : b CraHAapTHble KaHanbl, 06paboTaHHbIe B COOTBETCBMM
© porie slandard sono javorale secondo la ¢ pe3b60BbIM KaHaAOM C KOAbLIEBBLIM YIAOTHEHHEM
specifica SAE ]1926/1 (ISO 11926-1) B KOHMYECKOM 0TBepCTUM SAE J1926/1 (ISO 11926-1).
relativa a porte filetiate con tenuta O-ring. Pess6a 1/4-28 UNF ray6una 16 mm.

Filetto 1,/4-28 UNF profondita utile 16 mm. ApeHax G1/4 raybura 12 mm.

Drenaggio G1/4 profondita ufile 12 mm.
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-_|MARZOCCHIPOMPE

GHM2A3 B

Parti accessorie a corredo del motore Akceccyapsl, nocTaBAIEMbIE CO CTaHAAPTHbIM MOTOPOM:
standard: linguetta [codice 522068). KHOY (KOA MCTIOAHEHUSA 522068).

Monta flangia 101-2 (B) secondo norma [pucoeantmtenbrbii ¢prarew 101-2 (B)

SAE J744c B cooTBeTcTBMU ¢ SAE J744c.

le borfe standard | t o CraHAapTHbie kaHanbl, 06paboTaHHbIe B COOTBETCBMU
€ porie siandard sono lavorale secondo la C pe3b60BLIM KaHaAOM C KOAbLIEBBIM YTAOTHEHHEM
specifica SAE J1926/1 (15O 11926-1) B KOHMYecKoM oTBepcTum SAE J1926/1 (ISO 11926-1).
relativa a porte filetiate con tenuta O-ring. Pess6a 1/4-28 ray6ura 16 mu.

Filetto 1/4-28 UNF profondita utile 16 mm. Aperax G1/4 rayburHa 12 mm.

Drenaggio G1/4 profondita ufile 12 mm.
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TPO CILINDRATA  |PORTATA a 1500 giri/min|  PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
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GHM2BK1

Parti accessorie a corredo del motore
standard: linguetta a disco [codice 522055),
dado M12x1.5 (codice 523016,

rosetia elastica spaccata (codice 523005).
Porte standard: filetii M6 profonditds utile 13 mm.

|MARZOCCHIPOMPE

Akceccyapbl, MocTaBAIEMbIE CO CTaHAAPTHbIM MOTOPOM:
CErMeHTHas LWNOHKa (KoA ucroaHeHus 522055),
M12x1.5 rasika (koA ucnoaHeHns 523016),

waviba (koa ucrnoaHeHus 523005).

CraHAapTHbIE KaHaAbl: M6 raybuHa 13 mMm,

G1/4 raybuHa 12 mm.
Drenaggio G1/4 profondita utile 12 mm. /4m
- 90 = 37.7 M
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1D, | 002 G4 <D, |
40 0% 8 40
A-A ?

CILINDRATA

cm®/giro (cm*/06)

PORTATA a 1500 giri/min
PABOYMI OEBEM | PACXOA npu1500 o6/muH

[itri/min (A/MuH) b

VELOCITA MASSIMA

MAKCUMAABHASA
CKOPOCTb

DIMENSIONI
PASMEPbI

PRESSIONI MASSIME
MAKCHMMAABHOE AABAEHME
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GHM2BK2 B

Parti accessorie a corredo del motore standard:  Akceccyapel, noctaBAsemble Co CTaHAPTHLIM MOTOPOM:
linguetia a disco [codice 522055), dado CermMeHTHas LUMOHKa (KOA UCoAHeHns 522055),
M12x1.5 [codice 523016), M12x1.5 rasika (koA ncrnorHeHus 523016),

rosetta elastica spaccata (codice 523005). L&Z‘:{ZZ;’;Z&Z?{Z‘Z‘;\?”& gfj’;ggg; 13

Pgrte stqndord: filetti M6 Profondlfo utile 13 mm. W yCTaHOBKH MoTopa: 2 BuHTa MA0 aTaHyTs
Fissaggio mofore: n.2 viti M10, ¢ MomeHToM 46 + 4 Hu.

coppia di serraggio 46 + 4 Nm. G1/4 ray6ura 12 Mm.

Drenaggio G1/4 profondita utile 12 mm.
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TIPO CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™n PABOYMI OBBEM | PACXOA npu1500 o6/mum MAKCHMMAABHOE AABAEHME MAKCUMAABHAS PA3MEPbI
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GHM2BK4

Parti accessorie a corredo del motore
standard: linguetta a disco [codice 522055),
dado M12x1.5 (codice 523016,

rosetia elastica spaccata (codice 523005).
Porte standard: filetii M6 profonditds ufile 13 mm.
Fissaggio mofor: n.2 viti M10,

CErMeHTHas LWNOHKa (KoA ucroaHeHus 522055),
M12x1.5 rasika (koA ucnoaHeHns 523016),
waviba (koa ucrnoaHeHus 523005).
CraHAapTHbIE KaHaAbl: M6 raybuHa 13 Mm.

s yeTaHOBKM MoTopa: 2 BuHTa M10 3aTaHyTb
¢ MOMeHTOM 46 + 4 Hwm.

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

AKceccyapbl, MOCTaBASIEMbIE CO CTaHAAPTHbIM MOTOPOM:

coppia di seraggio 46 + 4 Nm. G1/4 raybuHa 12 mm.

Drenaggio G1/4 profondita utile 12 mm.
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CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA
PABOYMM OBBEM | PACXOA npn1500 o6/mum MAKCUMAABHOE AABAEHME MAKCUMAABHASA

cm®/giro (cm*/06) [itri/min (A/MuH) b
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-_|MARZOCCHIPOMPE

GHM2BK7 B

Porte standard: filetii M6 profondita ufile 13 mm.  CranaaprHbie kaHanbl: M6 ry6ua 13 Mm.

Fissaggio motore: n.2 viti M10, Aas yctaHoBKM MoTopa: 2 BuHTa M10 3ataHyTs
coppia di serraggio 46 + 4 Nm. C MOMEHTOM 46 + 4 Hu.
Drenaggio G1/4 profondita utile 12 mm. G1/4 raybuna 12 mm.
M
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60 7.2

27 :
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40 40
GIUNTO (522039)
COUPLING (522039)
8, 12
PO CIUINDRATA | PORTATA o 1500 giri/min|  PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
T PABOYUM OBBEM PACXOA npn1500 06/muH MAKCUMAABHOE AABAEHUE MAKCUMAABHAS PASMEPbI

Pl PC PP CKOPOCTb L M D

cm®/giro (cm*/06) litri/min (A/MuH) giri/min (06/mMuH)

T T R R N R

GHM2BK7-R40E1 28,2 40,1 200 190 215 2600 61,3 126,5 20




GHM2

FLANGE / ®AAHLIbI

ALBERI / BAAbI

MARZOCCHIPOMPE
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GHM2

FLANGE / ®AAHLIbI

ALBERI / BAAbI

MARZOCCHIPOMPE
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GHM2

PORTE / KAHAAbI

MARZOCCHIPOMPE

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCMBHbIN MOTOP HEPEBEPCMBHbIN MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

I valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 52 (capitolo accessori).
MoMmeHT 3aTsXKKM QUTMHIOB NOKa3aH Ha CTp. 52 (pasaen akceccyapos).

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHBHbIA MOTOP HEPEBEPCHBHbIA MOTOP
< TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

GHM2...6 + GHM2...13

I valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 52 (capitolo accessori).

MoMmeHT 3aTskKM QUTMHIOB NOKa3aH Ha CTp. 52 (pasaen akceccyapos).

CHM2...6 + GHM2...16

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHBHbIA MOTOP HEPEBEPCMBHbIH MOTOP
<| — {,, _ TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

Raccordo G1/2 coppia di serraggio massima 50 Nm. Raccordo G3,/4 coppia di serraggio massima 60 Nm.

Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.

MowmeHT 3atskku ans G1/2 ¢utnHros: 50 HM. MomeHT 3atsxkn ana G3/4 ¢utnHros: 60 Hw.

IMoxanyicTa, coraacyiTe ¢ nocTaBLUMKaMU GUTUHIOB.

CHM2...6 + GHM2...1

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHBHbIA MOTOP HEPEBEPCMBHbIN MOTOP
<| — {,, o TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

Raccordo Re1/2 coppia di serraggio massima 50 Nm. Raccordo Re3/4 coppia di serraggio massima 60 Nm.

Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.

MomeHT 3atskku ans Rel/2 ¢utnHros: 50 Hm. MomeHT 3atsxiu aas Re3/4 ¢uturros: 60 Hm.

TMoxanyiicTa, coraacyiTe ¢ nocTaBLUMKaMK GUTUHIOB.
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MARZOCCHIPOMPE

GHM2

PORTE / KAHAAbI

< f \ MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
k J PEBEPCHBHbIA MOTOP HEPEBEPCMBHbIN MOTOP
) ] TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

STANDARD SAE J1926/1

GHM2...6 + GHM2...40 11/1612 UNF

7/814 UNF

Raccordo 7/8-14 UNF coppia di serraggio massima 70 Nm. Raccordo 1 1/16-12 UNF coppia di serraggio massima 70 Nm.
Consigliamo di richiedere conferma al fornitore del raccordo.

MowmeHT 3atsvxku ars 7/8-14 UNF gutumros: 70 Hm. MomeHT 3atsxku anst 11/16-12 UNF dutunros: 70 Hu.
MoxanysicTa, coraacyiTe ¢ NOCTaBLUMKaMu QUTUHIOB.

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHBHbIA MOTOP HEPEBEPCMBHbIN MOTOP
< TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

CHM2...6 + GHM2...12

I valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 52 (capitolo accessori).
MomeHT 3aTsXKu GUTUHIOB OKa3aH Ha cTp. 52 (pasaen akceccyapos).

A A\ MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
© &fl( PEBEPCMBHbIN MOTOP HEPEBEPCHBHbIK MOTOP
Cn4 TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
e e N A A ™ BbIXOA - BXOA BX0A
AL A A B c D A B C D
O—0
A CHM2..6 - GHM2..22 | 17,48 38,1 5/1618UNC 13 | 17,48 38,1 5/1618UNC 13

CGHM2...30 = GHM2..40| 22,23 47,63 3/8-16 UNC

19 | 22,23 47,63

3/8-16 UNC

19

I valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 52 (capitolo accessori).
MomeHT 3aTaXKn GUTUHIOB MOKa3aH Ha cTp. 52 (pasaen akceccyapos).

Opzione KA

le porte di aspirazione e mandata
sono posizionate sul coperchio.
Sono disponibili le versioni FG e FA

[per le dimensioni, vedi le relative tabelle).

Onumsa KA
BXOAHBbIN M BbIXOAHbIE KaHaAbl
PAacrnoAOXeHbI Ha KPbILLKE.

AoctynHbl Bepcumn FG n FA (MHpopmaumto
0 pa3mMepax CM. B CrieLumanbHbIX TabauLax).



GHM2 CURVE
CARATTERISTICHE

= |MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

PABOYHE
AAPARTEPHNCINKY GHIVIZ
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Velocita di rotazione  Ckopocrs  n [giri/min] [06/mun]
BpaLLEHMS
le curve sono state oftenute alla temperatura di 50°C, utilizzando Kaxaas kpusas 6bina noayyeHa npu 50 °C, UCTOAL3YS

olio con viscositar 30 cSt alle pressioni soffo riportate.
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Macno ¢ BA3KoCTbio 30 cCT npu AaHHbIX AABAEHUSX.

20 37 125230 bar
2225270 bar

25

32}‘2 5940 bar 4025210 bar

33



34

MARZOCCHIPOMPE

Potenza erogata  Moasoanmas mowHocTs P kW)
Momento forcente erogato Moasoanmbii MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  CkopocTs Bpatuerus n [giri/min] [06/MuH]
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MARZOCCHIPOMPE

Potenza erogata  Moaoanmas mowHocts P [kW]
Momento forcente erogato MoaBoauMbii MomeHT M [Nm]
Velocita di rofazione  CkopocTs Bpatuerus n [giri/min] [06/MuH]
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Potenza erogata  Moasoaumasi MowrHocts P [kW]

Momento forcente erogato MoasoanmMbiid MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  CkopocTs Bpatuerus n [giri/min] [06/mMuH]
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MARZOCCHIPOMPE
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Potenza erogata  MoaBoaumas mMowHocTs P [KW]

Momento forcente erogato MoaBoauMbii MomeHT M [Nm]
Velocita di rofazione  Ckopocts Bpatuerus n [giri/min] [06/MuH]

MARZOCCHIPOMPE
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MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

GHM3 e

COME ORDINARE / KAK 3AKA3bIBATb

GHM3 TiPO ROTAZIONE TAGLA ABERO* PORTE* GUARNIZIONI® OpzioNI* DRENAGGIO* *
Tun | Bpawenne | | Pasmep | Baa* || Kawanei* || YmaotHennst | | Omumn * || Apenax **
I I I
nponyck D ,-,DOES;%BM Guarnizioni / YnaotHeHus
A SINISTRA 33 nponyck (T nHTepsan =-10°C + 80°C)
S ﬂPOTMBV
YACOBOM
A2 R | REVERSIBIE 40
BK] PEBEPCUBHbIN 50 Opzioni / OI'ILU/II/I
5 60

Drenaggio / ApeHax

66
EO = drenoggio mtemo/ BHyTpeHHMI:I APEeHax

80 E1 = drenaggio esterno/ sHewuHumii ppeHax G3/8

*** E2 = drenaggio esterno/ sHewwnmii aperax 3/4-16 UNF

94 E3 = drenaggio esterno/ sHewwHmii apeHax G1/4
110 *** B4 = drenaggio esterno/ BHewwHuil ApeHax 9/16-18 UNF
120 [*) = campi da specificare se diversi dallo standard
“lipo motore” / AOMKHO BbiTb OMPEAEAEHO ECAU
135 “TUn MoTOpa” OTAMYAETCS OT CTaHAAPTHOMO
[**] = solo per rofazione R / ToAbKO arst TUNa BpaLLeHus R

[***) = Porfe di drenaggio lavorate secondo la specifica

SAE J1926/1 (ISO 11926-1) relativa a porte

filetiate con tenuta O-ring. / Kanaa apeHaxa, 06paboTaHHblii
B COOOTBETCTBUM C PE3LOOBLIM KAHAAOM C KOAbLEBLIM
(0-06pa3HbIM) yNAOTHEHUEM B KOHUYECKOM KOpryce

SAE J1926/1(I1SO 11926-1).
Tipi Motore Standard / Tunsi craHaapTHbIX MOTOPOB.
omit = flangia europea + albero TO + porte E + guarnizioni standard / esponesickusi prarew + Baa TO+ kaHaAbl E + cTaHAGpPTHbIE YIAOTHEHUS]
A = flangia A + albero C1 + porte A + guamizioni standard / ¢naHeu A + Baa C1+ kaHaAbl A + CTAHAGPTHBIE YTAOTHEHMS
A2 = flangia A2 + albero C1 + porte A + guamizioni standard / ¢narew A2 + Ban C1+ kaHanbl A + CTAHAGPTHbIE YIAOTHEHUS
BK1 = flangia BK1 + albero T1 + porte D + guarnizioni standard / ¢aaHew BK1 + Baa T1+ kaHaAbl D + CTaHAPTHbIE YIIAOTHEHMS
5 = flangia 5 + albero T2 + porte E + guamizioni standard / ¢aaHey 5+ Baa T2+ kaHaAbl E + cTaHAGPTHbIE YIAOTHEHNS
Esempi / Mpumepsi:
GHM3-D-30 = motore desfro, 20 cc/rev, flangia europea, albero conico 1:8, porte flangiate fipo E, guarnizioni standard

BpalleHue no yacoBok, 20 Kyb. cM/06, eBponeickuii praHew, 1:8 KOHUUECKUI BaA, KaHaAbl BO paaHLe Tuna E,
CTaHAaPTHbIE YNAOTHEHUS

GHM3-D-30-CO = motore desfro, 20 cc/rev, flangia europea, albero cilindrico (CO), porte flangiate tipo E, guarnizioni standard
BpaLeHue no yacoBo#, 20 kyb. cMm/06, eBponerickuii praHel, koHnueckmi Baa (C0), kaHaAbl BO praHue Tvna E,
CTaHAAPTHbIE YNIAOTHEHUS

GHM3AD-30-E = motore desfro, 20 cc/rev, flangia SAE B-2 fori, albero cilindrico, porte flangiate (E), guarnizioni standard
BpalLeHue no yacoBok, 20 Kyb. cM/06, praHel SAE B 2, UMAMHAPUYECKMI BaA, €BPONENCKME KaHaAbl BO paaHLe (E),
CTaHAaPTHbIE YNIAOTHEHMUS,

GHM3ARA40-ET = motore reversibile, 26 cc/rev, flangia SAE B 2 fori, albero cilindrico, porte flangiate A, guamizioni standard,
drenaggio esterno (E1)
peBepcrBHbIH, 26 kyb. cM/06, praHel SAE B 2, UMAMHAPUYECKMI BaA, eBPONENiCKME KaHaAbl BO GraHLe A,
CTaHAapPTHbIE YNAOTHEHUS, BHeLUHWI ApeHax (E1)

LE TAVOLE DI PRODOTTO RAPPRESENTANO | TPl MOTORE STANDARD PER B TABAMLIAX MOAEAEM MOKA3AHbI HALLIM CTAHAAPTHBIE MOAEAM. O630PHBIE
MARZOCCHI POMPE.LE TAVOLE SINOTTICHE DI FLANGE, ALBERI E PORTE HANNO TABANLIbI C ®AAHLIAMM, BAAAMIA M KAHAAAMM [TOKA3bIBAKOT BCE BO3MOXXHbIE
LO SCOPO DI RAPPRESENTARE TUTTE LE POSSIBILI CONFIGURAZIONI DI PRODOTTO. BAPMAHTbI KOHOUIYPALIMM. AN BOAEE [IOAPOBHOM MH®OPMALIM O

PABOTOCMOCOBHOCTU KAXAON KOH®OUIYPALIMM CIIPALLIMBAMTE HALLIMX

PER MAGGIORI DETTAGLI SULLE DISPONIBILTA E  CONDIZIONI DI FORNITURA, KOHCYALTAHTOB.

CONSIGLIAMO DI INTERPELLARE IL NOSTRO UFFICIO TECNICO-COMMERCIALE.



GHM3

Parti accessorie a corredo del motore
standard: linguetta a disco [codice 522058,
dado M14x1.5 (codice 523017,

rosetia elastica spaccata (codice 523006).
Porte standard: fileti M10 profondita utile

19 mm.

Drenaggio G3/8 profondita utile 15 mm.

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

Akceccyapbl, MocTaBAIEMbIE CO CTaHAAPTHbIM MOTOPOM:
CErMeHTHas LWNOHKa (KoA ucroaHeHus 522058),
M14x1.5 ratika (koA ncrnoaHenus 523017),

wawba (koa ucrnorHeHus 523006),

CraHAapTHble KaHaAbl: M10 raybuHa 19 mm,

G3/8 raybuHa 15 mm.
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CILINDRATA

cm®/giro (cm*/06)

PORTATA a 1500 giri/min
PABOYMM OBBEM | PACXOA npni500 o6/muH

[itri/min (A/muH) b

VELOCITA MASSIMA

MAKCHMMAABHASA
CKOPOCTb

PRESSIONI MASSIME
MAKCHMMAABHOE AABAEHME

P Pc Pp

giri/min (06/MuH)

DIMENSIONI
PASMEPbI
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MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

GHM3A -

Parti accessorie a corredo del motore AKceccyapbl, NoCcTaBASeMble CO CTaHAAPTHBIM MOTOPOM:
standard: linguetta [codice 522068). LUMOHKa (KOA MCIOAHEHMA 522068).

Monta flangia 101-2 (B) secondo norma Mpucoeannutersbiii prarel 101-2 (B)

SAE J744c B cooTseTcTamu ¢ SAE J744c.

Pesbba 1/4-28 UNF raybuHa 20 Mm.

Filetto 1/4-28 UNF profondita ufile 20 mm. CramaapTHble KaHansi: pesbba 3/8-16 UNF
Porte standard: filetti 3/8-16 UNC rayGuna 19 mu, peas6a 7/16-14 UNF
profondita utile 19 mm, filetti 7/16-14 UNC  ray6ura 19 mm.

profonditd utile 19 mm. ApeHax G3/8 rybura 15 mm.

Drenaggio G3/8 profondita utile 15 mm.

174 M
146 4 L
_A_, 9.7 143 N°2 18 _A_,
c 33 Ll c

A
A
*“?WJ‘? 4::;l ?Z - %
) = N
1 2 g« -
o \ A = - o 3

‘ | | ] 2 — gl

S 2 e
o
a8
D G3/8 D
120
+0.03
6.35 -0
A-A °§’
1/4-28 UNF 100 :6Nm
TIPO CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min | PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™n PABOYMIM OBBEM | PACXOA npu1500 ob/mmk |  MAKCHMMAABHOE MAKCHUMAABHAS PA3MEPbI
o Cpstles CKOPOCTb
| Pp L M A B C D

cm®/giro (cm3/06) litri/min (a/muH) giri/min (06/mmH)
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MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

GHM3A2 B

Parti accessorie a corredo del motore AKceccyapbl, N0CTaBASIEMble CO CTaHAAPTHbIM MOTOPOM:
standard: linguetta (codice 522068. LWMOHKa (KOA MCroAHEHUs 522068).

Monta flangia 82-2 (A) secondo norma lpncoeanHuterbHbii prareu 82-2 (B)

SAE J744c B cooTercTamMm ¢ SAE J744c.

; I Pesbba 1/4-28 UNF raybuHa 20 Mm.
Filetto 1/4-28 U‘NF. profondita utile 20 mm CramaapTHble KaHansl: pesbta 3/8-16 UNF
Porte standard: filetti 3/8-16 UNC rAy6uHa 19 mu, peas6a 7/16-14 UNF
profonditar utile 19 mm, filetti 7/16-14 UNC  ray6una 19 mm.
profondita utile 19 mm. ApeHax G3/8 raybura 15 mm.

Drenaggio G3/8 profondita utile 15 mm.

4 M
131 33 i L |
A 6.4 106.4 12.5 A
c Il ¢
A
! SIONIE in
A v[ = Q-0
| =g ©
o i Q o ha
J\‘ g ‘35 ey g o S
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S
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D D
120
+0.03
6.35 -0
A-A 3
1/4-28 UNF 100 +6 Nm

CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min | PRESSIONI MASSIME | VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI

PABOYMM OBbEM | PACXOA npn1500 o6k | MAKCHMMAABHOE MAKCHMAABHAS PA3MEPbI
AABAEHHE CKOPOCTb

cm?/giro (em%06) | litri/min (a/muk) ar | giri/min (06/muH)

T R T O R R A C T A
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GHM3BK1

Parti accessorie a corredo del motore
standard: linguetta a disco [codice 522060),
dado M16x1.5 [codice 523018,

rosetta elastica spaccata (codice 523007).
Porte standard: filetii M8 profonditd utile 17 mm.

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

Akceccyapsl, nocTaBAIEMbIE CO CTaHAAPTHbIM MOTOPOM:
CEerMeHTHas LUMOHKa (KoA ncroaHenus 522060),
M16x1.5 rasika (koA ncrnorHeHns 523018),

Lwatba (koA ucrnorHeHuss 523007),
CraHAapTHbIe KaHaAbl: M8 raybuHa 17 mMm,

G3/8 raybuHa 15 mm.
Drenaggio G 3/8 profondita utile 15 mm.
124 51 M
102 15, 36
8 1N°4 16
M8 M8
A
. - g
M ‘ 0o g "\450
Z gg X
o = 1] EE = 11 -
o oo 5 | s | LS
RO AJ S B e / N g
\ 1 | - - & \ 1 i
ol | e M16xt5 ol | e
=15
-0.02
27 5-0.05 G3/8 27
55 120 55
A-A B
\Ia/
NA 100 +6Nm
@
TIPO CILINDRATA PORTATA a 1500 giri/min PRESSIONI MASSIME VELOCITA MASSIMA DIMENSIONI
™mn PABOYMM OBBEM | PACXOA npu1500 o6/miH MAKCUMAABHOE AABAEHME MAKCHUMAABHAS PASMEPbI
P Pe P CKOPOCTh ! M

cm?/giro (cm*/06) litri/min (A/MuH)

b ba

giri/min (06/MuH)

M

M MM
s

ar bar r
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GHM35

Parti accessorie a corredo del motore
standard: linguetta a disco [codice 522060),
dado M16x1.5 (codice 523018,

rosetia elastica spaccata (codice 523007).
Porte standard: fileti M10 profondita utile

Akceccyapbl, MocTaBAIEMbIE CO CTaHAAPTHbIM MOTOPOM:
CErMeHTHas LWNoHKa (KoA ucroaHeHus 522060),
M16x1.5 rasika (koA ucnoaHeHns 523018),

waviba (koa ucrnoaHeHus 523007),

CraHAapTHble KaHaAbl: M10 raybuHa 19 mm,

|MARZOCCHIPOMPE

G3/8 raybuHa 15 mm.
19 mm.
Drenaggio G 3/8 profonditd ufile 15 mm.
M
58 L
M10 6 120 16, 42 20 M10
Yas inY )
| H® DT =
i o Nh\ © f 8
1 - g < / &
/'/©K\\\ I E} g N @ @ { B /'/@L\\\
/ : & « / . ! ©
(D¢ i B g T g g j oL@ -
\ : ‘ R = N )
) 45«‘/ | 44 @ M16x1.5 || ) é,'/
A @ ®
—TEE‘ ; 1:8 <=
G3/8
27 114.2 27
H 127 H
155

14.7

CILINDRATA

cm®/giro (cm?/06)

PORTATA a 1500 giri/min
PABOYMYI OGBEM | PACXOA mon1500 o6 /iH

litri/min (a/muH)

VELOCITA MASSIMA

MAKCHUMAABHASA
CKOPOCTb

PRESSIONI MASSIME
MAKCMMAABHOE AABAEHME

P Pc Pp

bar giri/min (06/MuH)

DIMENSIONI
PA3BMEPbI

M

M

d

bar bar M MM MM
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GHM3

FLANGE / ®AAHLIbI

ALBERI / BAAbI

MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS
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GHM3

FLANGE / ®AAHLIbI

ALBERI / BAAbI

|MARZOCCHIPOMPE

102 16
11 8
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MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

GHM3

PORTE / KAHAAbI

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHBHbI MOTOP HEPEBEPCMBHbIH MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

GHMS...33 + GHM3...60

GHMS3...80

I valori delle coppie di serraggio delle vii presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 52 (capitolo accessori).
MomeHT 3aTaXKu QUTUHIOB NoKa3aH Ha cTp. 52 (pasaen akceccyapos).

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCWUBHbIN MOTOP HEPEBEPCMBHbIN MOTOP
< TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
BbIXOA - BXOA BX0A

I valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 52 (capitolo accessori).
MOMEHT 3aTSXKM PUTMHIOB MoKa3aH Ha CTp. 52 (pasaen akceccyapos).

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHBHbIA MOTOP HEPEBEPCMBHBIH MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

Raccordo G3/4 coppia di serraggio massima 60 Nm. Raccordo G1 coppia di serraggio massima 70 Nm. Raccordo G1 1/4 coppia

di serraggio massima 80 Nm. Raccordo G1 1/2 coppia di serraggio massima 90 Nm. Consigliamo di richiedere conferma al fornitore

del raccordo.

Mowmenr 3atsxku s G3/4 ¢putuHros: 60 Hm. MomeHt 3atsxku pa G1 putnrros: 70 HM. MomeHT 3ataxku s G1 1/4 ¢uturros: 80 Hwm.

MowmeHr 3atsxku arst G1 1/2 duturros: 90 Hm. Moxaaysicta, coraacysite ¢ nocTaBLUMKaM1 GUTUHIOB.

A

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCYBHbI/ MOTOP HEPEBEPCMBHbI MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXO0A

A

GHM3...33 Re3/4 Re3/4

GHMS...66 + GHM3...94 Rel 1/4 Rel

Raccordo Re3/4 coppia di serraggio massima 60 Nm. Raccordo Rel coppia di serraggio massima 70 Nm. Raccordo Rel 1/4 coppia
di serraggio massima 80 Nm. Raccordo Rel 1/2 coppia di serraggio massima 90 Nm. Consigliamo di richiedere conferma al fornitore
del raccordo.

MowmeHT 3atsaxku i Re3/4 ¢utnHros: 60 Hv. MomeHT 3atsxkn Aas Rel ¢utnrros: 70 Hm. MomeHT 3atsxkn pas Rel 1/4 gutnnHros: 80 Hw.
MowmeHT 3atkku Ars Rel 1/2 ¢utunros: 90 Hwm. [ToxanyiicTa, cornacyite ¢ noctaBLUMKaMU GUTMHIOB.



GHM3

PORTE / KAHAAbI

MARZOCCHIPOMPE

O

STANDARD SAE J1926/1

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHBHI MOTOP HEPEBEPCMBHbIN MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

A A

GHM3...33 + GHMS...50 15/16-12 UNF 11/16-12 UNF

GHM3...94 + GHM3...135 17/812 UNF 15/1612 UNF

Raccordo 11/16-12 UNF coppia di serraggio massima 70 Nm. Raccordo 1 5/16-12 UNF coppia di serraggio massima 80 Nm.
Raccordo 1 5/8-12 UNF coppia di sermaggio massima 80 Nm. Raccordo 17,/8-12 UNF coppia di serraggio massima 80 Nm.
Consigliamo di richiedere conferma ol fornitore del raccordo.

MowmeHr 3atsixku arst 1 1/16-12 UNF ¢utiHros: 70 Hm. MomeHT 3atsbkku arst 1 5/16-12 UNF ¢ururros: 80 HM. MomeHT 3atsxku ars 1 5/8-12 UNF

@uTHHroB: 80 HM. MomeHT 3atsxku ars 1 7/8-12 UNF ¢utnHros: 80 Hm. MoxanysicTa, coraacyiTe ¢ nocTaBLUMKaMu QUTUHIOB.

O

V4
o
>
S

ool ——f(—-F——
o6&
O

A

MOTORE BIDIREZJONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHBHbIA MOTOP HEPEBEPCMBHBIH MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

A ) C D A ) ©

GHM3...33 + GHM3...80 | 26,19 52,37 3/8-16 UNC 27 | 22,23 47,63 3/816 UNC

I valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 52 (capitolo accessori).
MomeHT 3aTAXKu GUTUHIOB NMoKasaH Ha cTp. 52 (pasaen akceccyapos).

D

19

MOTORE BIDIREZIONALE MOTORE MONODIREZIONALE
PEBEPCHBHbI MOTOP HEPEBEPCMBHbIN MOTOP
TIPO USCITA - ENTRATA ENTRATA
™n BbIXOA - BXOA BXOA

M8 55 19 M8

GHMS...33 + GHM3...80 55 27

I valori delle coppie di serraggio delle viti presenti nel kit raccordo sono indicate a pag 52 (capitolo accessori).
MoMeHT 3aTsKKu PUTMHIOB NoKasaH Ha cTp. 52 (pasaea akceccyapos).
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- |MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

GHM3 CURVE PABOYUE
CARATTERISTICHE XAPARITEPUCINAY GHIVIS
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MARZOCCHIPOMPE

Potenza erogata  Moasoanmas mowHocts P [KW]
Momento forcente erogato MoasoauMbii MomeHT M [Nm]
Velocita di rofazione  CkopocTs Bpatuerus n [giri/min] [06/MuH]
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50

Potenza erogata  Moasoanmas mowrHocs P [kW)
Momento forcente erogato MoasoanmMbiid MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  CkopocTs Bpatuerus n [giri/min] [06/MuH]
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MARZOCCHIPOMPE
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Potenza erogata  Moasoanmas mowrHocTs P kW)
Momento forcente erogato Moasoaumbiii MomeHT M [Nm]
Velocita di rotazione  CkopocTb Bpatuerus n [giri/min] [06/MuH]

MARZOCCHIPOMPE
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52

ACCESSORI

RACCORDI

_|MARZOCCHIPOMPE

HIGH PRESSURE GEAR PUMPS

AKCECCYAPBI.

OUTUHTU

le flange di raccordo sono disponibili in ghisa o in acciaio secondo
le modalita indicate nelle pagine seguenti. Sono fornite in kit che
comprendono viti, rondelle e guamizioni in mescola NBR. Il campo
di temperature per servizio continuo va da -30°C a +100°C.

le coppie di serraggio delle vifi fornite sono indicate in tabella.

Per maggiori indicazioni relativamente alle dimensioni dei raccordi
disponibili, fare riferimento al catalogo dei modelli GHP.

KIT GUARNIZIONI

UYryHHbIE U CTaAbHbIE QUTUHIU AOCTYMHbI KaK OMMCaHO HUXE,
COBMECTHO C MOHTaXHbIMM BUHTaMM, Wwanbamvu u NBR
YNAOTHEHUSIMM (TeMnepaTypHbii Anana3oH ot -30 °C a0 +100°C).
MOMEHT 3aTAXKM BUHTOB NOKa3aH B Taé/muax Aanee.

A uHpopmaLmm o pasmepax AOCTYMHbIX PUTUHIOB CM.

katanor moaenen GHP.

KOMMAEKT 3AMACHbIX YINOTHEHUNA

| motori in configurazione standard vengono forniti con guarnizioni in
mescola NBR. Le condizioni d'uso sono indicate nelle pagine
introduttive. | codici di ordinazione dei kit guamizioni sia per le
versioni standard che per le versioni speciali sono indicati nelle
pagine seguenti.

Nel caso di sostituzione delle guarnizioni, consigliamo di operare
con aftenzione per evitare qualsiasi danneggiamento delle parti, di
curame la pulizia per evitare confaminazioni, di serrare le viti di
chiusura al corretto valore di coppia.

CraHAapTHble MoaeAu ocHaluatotess NBR ynAOTHEHUAMM.
AocnycTumble paboumne ycAOBUS yKasaHbl B PA3AEAE TEXHUYECKOM
uHpopmaumn. B cayyae 3aMeHbl YIIAOTHEHUI TMAPOMOTOpa
nocTapanTeCh HE MOBPEAUTb COCTaBHbIE YacTW. BaxHo uTobbl BCe
KOMIMOHEHTbI ObIAM OYMLLEHBI HAAAEXALLIMM 06Pa3oM, AAS
n36eXaHUs 3arpPA3HEHNS 1 NPaBUAbHOM 3aTSXKKM BUHTOB MOTOPA.

GRUPPO TIPO ROTAZIONE GUARNIZIONI | OPZIONI CODICE
rPYINA ™ HAMPABAEHWE | v oTHEHMA | onumm KOA MCMTOAHEHMSI
BPALLIEHMS]
HeT 650241 /R
V 650242 /R
D/S ST 650243 /R
. H 650252/R
GHM! utti / Bee er Her 650225/R
V 650253 /R
R ST 650255/R
H 650254 /R
Het 650259/R
v 650260/R
D/S ST 650261/R
H 650262/R
GHM2 iutti / Boe* Her Her 650230/R
V 650256/R
R ST 650258/R
H 650257 /R
Her 650343/R
V 650344/R
D/S ST 650346/R
H 650345/R
Her Her Her 650335/R
V 650336/R
R ST 650338/R
H 650337/R
GHM3 Het 650347 /R
V 650348/R
D/S ST 650350/R
B/'i] H . 650349 /R
AD Her 650339/R
5 V 650340/R
R ST 650342 /R
H 650341/R

* ad esclusione del modello GHM2BK? / 3a uckatouenmnem tuna GHM2BK7



Lo Marzocchi Pompe declina ogni responsabilita legata

ad eventuali errori generati nella redazione del presente catalogo.

Fermo restando le caratteristiche generali,le raccomandazioni
per l'installazioni e le condizioni d'impiego indicate,

i dati contenuti in questa pubblicazione sono formiti a fitolo
indicativo e ci riserviamo il diritto di variare le caratteristiche
tecniche della produzione senza preawviso.

le applicazioni delle pompe e dei motori che richiedono
una particolare affidabilita di funzionamento

es. apparecchiature aereonautiche, aereospaziali, militari,
nucleari, ecc...) dovranno essere specificate nell'ordine

e da noi espressamente auforizzate per iscrifto.

Marzocchi Pompe He HECET OTBETCTBEHHOCTb 3@ BO3MOXHbLIE OLLMOKM,
AOMyLUEHHbIE B 3TOM KaTaAore.

3a UCKAKYEeHUEM OCHOBHbIX BO3MOXHOCTEMN, UHCTPYKLMU

10 yCTaHOBKE M 3KCNAyaTaLmuu, MHGOPMaLUs B STOM U3AGHMU
ABAAETCA CIPaBOYHOM.

Mbi ocTaBAsiem 3a c060# NpaBo M3MEHSATL TEXHUYECKYIO
cneundukaLmio Hallen npoAyKLMY 6e3 NnpeABapUTEAbLHOTO
coobieHunsa. CrneumnanbHble MPUMEHEHUA HACOCOB U MOTOPOB
TpebyroLume BbICOKOro KOIQPuUUeHTa HaAEXHOCTH (Hanpumep

B aBuauumu, aBMakoCMMYECKOM MPOMBbILUAEHHOCTH, BO3AYLLIHbIX
Bo¥ickax, AAepHOM 060pyAOBaHUU U T.A.) AOAKHBI ObITb
YMNOMSIHYTbI IPU 3aKa3e M MOAyuMTb Halle MUCbMEeHHOE 0A0bpeHHe.

Codice CD1007/02
Stampato 11/04
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GHM2-T

Motore con cuscinetto (opzione T).

Permette |'applicazione cﬁcorichi radiali e/0
assiali sull'albero.

Parti accessorie a corredo del motore con
albero "T4": linguetta a disco (codice
522057), dado M14x1.5 (codice 523017,
rosetta elastica spaccata (codice 523006).
Porte standard: filetti M6 profondita utile

13 mm, filetti M8 profondita ufile 17 mm.
Drenaggio G1/4 ['E1") profondita utile

12 mm.

Disponibile su richiesta albero cilindrico "C4".

MARZOCCHIPOMPE

Mortop ¢ onopoi (onums T).

OTa onuums MO3BOASIET HarpyxaTb BaA MOTOpa
PaAranbHbIMU U/MAM OCEBbIMU Harpy3Kamu.
AKceccyapbl noctaBAseMble ¢ BaAOM moTopa "T4":
CerMeHTHas LUMOHKa (KOA MCroAHeHus 522057),
M14x1.5 rasika (koA ucnoaHeHus 523017),
waba (koa ucnorHeHns 523006),

CraHAapTHbIE AMHUM: M6 raybuHa 13 Mm,

M8 raybuHa 17 mm.

ApeHax G1/4 ("E1") raybuHa 12 Mm.

Onuwms ("C4") (UMAMHAPMYECKUI Ban) Takxe AOCTYMHa.
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GHM2BK1-T

Motore con cuscinetto (opzione T).

Permette |'applicazione cﬁcorichi radiali e/0
assiali sull'albero.

Parti accessorie a corredo del motore con
albero "T5": linguetta a disco (codice
522057), dado M14x1.5 [codice 523017),
rosetta elastica spaccata (codice 523006).
Porte standard: filetti M6 profondita utile

13 mm.

Drenaggio G1/4 ['E1") profondita utile

12 mm.

Disponibile su richiesta albero cilindrico "C5".

MARZOCCHIPOMPE

Mortop ¢ onopoi (onums T).

OTa onuums MO3BOASIET HarpyxaTb BaA MOTOpa
PaAranbHbIMU U/MAM OCEBbIMU Harpy3Kamu.
AKceccyapbl noctaBAseMble ¢ BaAroM moTopa "T5":
CerMeHTHas LUMOHKa (KOA MCroAHeHus 522057),
M14x1.5 rasika (koA ucnoaHeHus 523017),
waba (koa ucnorHeHns 523006),

CraHAapTHbIE AMHUM: M6 raybuHa 13 Mm,

M8 raybuHa 17 mm.

ApeHax G1/4 ("E1") raybuHa 12 Mm.

Onuwms ("C5") (UMAMHAPMYECKUI Ba) Takxe AOCTYMHa.
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